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PR electronics A/S valmistaa impulssi- ja taajuusmuuntimia, jotka soveltuvat pulssianturien
kanssa kaytettaviksi.

Alla on valikoiman paapiirteet taulukkomuodossa, seuraavilla sivuilla kukin muunnintyyppi on
esitelty tarkemmin.
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PR2255 f/l- fif-muunnin

- 1-kanavaiselle pulssianturille 24 VDC

- f/l: taajuuden muunnos MA- ja/tai V-viestiksi

- f/f: taajuuden skaalaus taajuudeksi NPN- tai kosketinlahdolle

- asennus 11-napaiseen relekantaan

- asettelu etulevyn painikkeilla ja sisaisilla oikosulkupaloilla JP1...JP3

- pulssitulon maksimitaajuus 20 kHz, tulotyyppi NPN, PNP, Tako, Namur tai SO
- pulssilahdén maksimitaajuus 1 kHz (rele) tai 20 kHz (NPN)
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Pulssianturin kytkenta esitetty alla.
NPN-, PNP- ja PP-Iahtdiset anturit kytketddn samalla tavalla. PR
PP-anturia kaytettdessa tyypiksi asetellaan joko PNP tai NPN.
Anturityyppi aseteltava muuntimen ohjelmakohdassa 5.2 "InP”. -
- B
Pulssianturi 2255
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PR2281 porrasgeneraattori

- 2-kanavaiselle pulssianturille 24 VDC

- kahden pulssikanavan muunnos analogiseksi asematiedoksi (mA- ja/tai V-viestiksi)

- ylds- ja alaslaskenta mahdollinen

- laskee pulsseista seka nousevat etta laskevat reunat > erottelukyky kaksinkertainen anturin
pulssimaaraan verrattuna

- asennus 11-napaiseen relekantaan, asettelu etulevyn painikkeilla

- referenssipistetulo sulkeutuvalla tai avautuvalla koskettimella (Nollaus/Nollaus)

- pulssitulojen maksimitaajuus 50 Hz (>10 ms pulssi, tulosuodatin) tai 1 kHz (>0,5 ms pulssi)

- tulotyyppi PNP-, NPN- tai kosketintulo
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Pulssianturin kytkenta esitetty alla, PNP- ja NPN-I&htdiset anturit kytketaan eri tavalla.
PP-lahtdinen anturi voidaan kytked kummalla tahansa tavalla.
Anturityypin mukaan valitaan muuntimesta oikeat kytkentakoskettimet.
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Asetteluesimerkki seuraavalla sivulla.
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PR2281 porrasgeneraattori (jatkuu)

Yl6s-ramppi = nollapisteesta toiseen aaripisteeseen tapahtuvasta liikkeesta tulevat pulssit
Alas-ramppi = nollapisteesta toiseen aaripisteeseen tapahtuvasta liikkeesta tulevat pulssit
Rampin kokonaispulssimaaraksi voidaan asettaa 15 615 744 pulssia, mikd muodostuu seuraavista maksimiparametreista:

- skaalauskerroin PrE = 256
- pulssimaaran tuhannet UHI tai dHI = 60 =60 999 x 256 = 15 615 744 pulssia maks.
- pulssimaaran ykkoset ULO tai dLO = 999

PR2281 asetteluesimerkki:

Pulssianturin pulssimaara on 50 pulssia/kierros.
Pulssianturin akseli py6rii 100 kierrosta nollapisteesta toiseen aaripisteeseen (ylds-ramppi).
Pulssianturin akseli py6rii 60 kierrosta nollapisteesta toiseen aaripisteeseen (alas-ramppi).
Ensin valitaan muuntimen oikea toimintomoodi:
ohjelmakohta  parametri asetusarvo merkitys
51 FUn 003 2-kanavaisen pulssianturin porrasgeneraattori
Skaalauskertoimen asettelu: valitaan skaalauskertoimeksi tdssa tapauksessa 1
Sallitut arvot ovat 1...256, mutta vain arvolla 1 asento sailyy muistissa apujannitteen katketessa.
ohjelmakohta parametri asetusarvo merkitys
1.3 Pre 1 skaalauskerroin = 1
Ylés-rampin asettelu: rampin pulssimaara on yhteensa 50 x 100 x 2* x 1 = 10 000 pulssia

*Koska 2281 lukee pulssista sekd nousevat ettd laskevat reunat, on ramppien asettelussa anturin
pulssimaarat kerrottava kahdella.

ohjelmakohta parametri asetusarvo merkitys
2.1 UHI 10 pulssimaaran tuhannet (sallittu maks. 60)
2.2 UuLO 000 pulssimaaran ykkoset (sallittu maks. 999)

Alas-rampin asettelu: rampin pulssimaara on yhteensa 50 x 60 x 2 x 1 = 6 000 pulssia

ohjelmakohta parametri asetusarvo merkitys
3.1 dHI 6 pulssimaaran tuhannet (sallittu maks. 60)
3.2 dLo 000 pulssimaaran ykkoset (sallittu maks. 999)

Lahtoviestin asettelu: toisesta aaripisteesta halutaan 4 mA, toisesta 20 mA

ohjelmakohta parametri asetusarvo merkitys

4.1 oL 4 4 mA

4.2 OH 20 20 mA

43 ul 002 lahtotyyppi 0...20 mA (JP1=JP2=0FF, JP3=0ON)

HUOM! sisaiset jumpperit JP1, JP2 ja JP3 on aseteltava valitun l1ahtétyypin mukaan!
Referenssipisteen asettelu: nollapisteessa halutaan 10 mA = (6 mA / 16 mA) x 100% = 37,5%

ohjelmakohta parametri asetusarvo merkitys
1.2 rES 37,5 37,5% x 16 mA = 10 mA on nollapiste

Yhteenvetona:

Alas-ramppi @ nollapiste @ Y|8s-ramppi

dl l »
- . >
60 kierrosta 0 kierrosta 100
3000 pulssia anturilta 0 pulssia anturilta 5000
6000 aseteltu alas-ramppi 0 aseteltu ylés-ramppi 10000
4 mA aseteltu lahtoviesti 10 mA aseteltu lahtdviesti 20 mA
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PR2288 pulssimuokkain FPoistunut malli

- 1-kanavaiselle pulssianturille 24 VDC

- pulssin pidennys, pulssin invertointi, pulssin vahvistus

- voidaan asetella liipaisemaan tulopulssin etu- tai takareunasta

- asennus 11-napaiseen relekantaan

- asettelu sisaisilld oikosulkupaloilla JP1...JP9 ja DIP-kytkimilla

- pulssitulon maksimitaajuus 50 Hz (>10 ms pulssi, tulosuodatin) tai 10 kHz (>50 us pulssi)
- tulotyyppi NPN, PNP, Tako, Namur tai SO

- pulssilahddén maksimitaajuus 5 kHz, pulssin leveys > 0,1 ms (optoerotettu l1ahto)

- l&htdpulssien pituus 50 ps ... 1 s (NPN-, PNP-, TTL-lahdot)
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Pulssianturin kytkenta esitetty alla.
NPN-, PNP- ja PP-lahtdiset anturit kytketdan samalla tavalla. PR
PP-anturia kaytettdessa tyypiksi asetellaan joko NPN tai PNP.

Anturityyppi aseteltava muuntimen sisaiselld DIP-kytkimelld DP1.

Pulssianturi 2288 o
(NPN, PNP tai PP)
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PRecon 5223A ohjelmoitava f/I- f/ff-muunnin

PNP

syotto | syotto
+ +

PNP

Pulssianturin kytkenta esitetty alla.
NPN-,
PP-anturia kaytettdessa tyypiksi asetellaan joko NPN tai PNP.
Anturityyppi maariteltdva PReset-ohjelmalla.
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2-kanavaiselle pulssianturille 10...30 VDC
2-kan. pulssianturi: kahden tulopulssikanavan muunnos analogiseksi nopeustiedoksi (mA- ja/tai V-
viestiksi), suuntatieto tai raja-arvotieto ohjelmoitavissa digitaalilahtodon (NPN-, PNP- tai relelahto)
f/f: kahden tulopulssikanavan skaalaus kahdeksi lahtdpulssikanavaksi (NPN-, PNP- tai relelahto)
f/l: yhden tulopulssikanavan muunnos analogiaviestiksi (mA- ja/tai V-1ahto)
asennus DIN35-kiskoon, asettelu PReset DOS -ohjelmalla ja 5905 Loop Link -konfigurointilaitteella
tulopulssien maksimitaajuus:

= 50 Hz (f/I- tai f/f-moodi, >10 ms pulssi, tulosuodatin),

= 500 Hz (2-kan. pulssianturi -moodi, ilman suodatinta) tai

= 20 kHz (f/I- tai f/f-moodi, >25 us pulssi, ilman suodatinta).
tulotyyppi PNP-, NPN-, Tako-, Namur-, SO- tai kosketintulo
fif-lahtdpulssien maksimitaajuus 20 Hz (rele) tai 1000 Hz (NPN/PNP)
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PNP- ja PP-lahtdiset anturit kytketaan samalla tavalla.

Anturin sy6ttdéa ei saada 5223A-muuntimelta, kytkennassa alla e
on kaytetty esimerkiksi erillistd 2220-tasajannitelahdetta. 2@
@ error
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PRecon 5225 ohjelmoitava f/I- f/f-muunnin

- 1-kanavaiselle pulssianturille 24 VDC
- f/I: tulopulssikanavan muunnos analogiseksi nopeustiedoksi (mA- ja/tai V-viestiksi), raja-arvotieto
ohjelmoitavissa digitaalilahtoon
- f/f: tulopulssikanavan skaalaus lahtdpulssikanavaksi (NPN-, PNP- tai kosketinlahto)
- asennus DIN35-kiskoon, asettelu PReset DOS -ohjelmalla ja 5905 Loop Link -konfigurointilaitteella
seka sisaisilla oikosulkupaloilla JP1...JP4
- tulopulssien maksimitaajuus:
= 50 Hz (f/I- tai f/f-moodi, >10 ms pulssi, tulosuodatin) tai
= 20 kHz (f/I- tai f/f-moodi, >25 ps pulssi, ilman suodatinta)
- tulotyyppi NPN-, PNP-, Tako-, Namur-, SO- tai kosketintulo
- f/f-l&htdpulssien maksimitaajuus 20 Hz (rele) tai 1000 Hz (NPN/PNP)
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Pulssianturin kytkenta esitetty alla.

NPN-, PNP- ja PP-lahtdiset anturit kytketaan samalla tavalla.
PP-anturia kaytettdessa tyypiksi asetellaan joko NPN tai PNP.
Anturityyppi on maariteltava PReset-ohjelmalla.
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