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Kayttoohje Hetronic ERGO Sivu A1/10
A. Kayttoohje

A.1. Turvallisuus

A.l1.1. Radio-ohjausjarjestelman turvallisuus

Tassa radio-ohjausjarjestelmassa on sekd elektronisia ettd mekaanisia
turvallisuusominaisuuksia. Muiden jarjestelmien l&hettimilta tulevilla ohjauskéaskyilla
ei ole vaikutusta ennalta asetetun tiedonsiirtokoodauksen ansiosta.

Kyseesséd on Teidan turvallisuutenne !

Ohjausvirheet tai vaara kaytté saattavat aiheuttaa vaaratilanteita, kuten:

- kayttajan tai muiden henkildvahingot tai hengenvaara
- ohjattavan koneen tai muiden laitteiden materiaalivauriot

Kaikkien tAmé&n radio-ohjausjarjestelman kayttajien:

- on oltava tehtdvaan koulutettuja ja patevia
- on tunnettava tama kayttdohje ja noudatettava sita tarkasti

A.1.2. Turvallisuusohjeet

Tassa kayttbohjeessa kaytetaan seuraavia merkintoja:

Vaaral Tama merkintd varoittaa valitttmastd hengenvaarasta tai vakavan
loukkaantumisen vaarasta, joka voi syntya, jos tatd kayttbohjetta ei
noudateta.

Huomio! Tama merkinta varoittaa laitevahingon mahdollisuudesta, mikali tata

kayttdohjetta ei noudateta. Ohjeiden noudattamatta jattaminen aiheuttaa
my0s takuun purkautumisen.

Tarkeaa! Talla merkinnalla kiinnitetddn huomiota ominaisuuksiin ja tietoihin, jotka
helpottavat kayttoa.
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A.1.3. Mahdolliset vaaratilanteet

Tama jarjestelma mahdollistaa kauko-ohjauksen radioteitse. Ohjauskaskyt valittyvat
kuitenkin myos esteiden ohi paikkoihin, jonne kayttajalla ei ole suoraa nakodyhteytta.
Siksi:

- l&hetin on suljettava ja kayttdavain on irrotettava (irtoaa vain avaimen
asennossa "0") aina kun lahetin ei ole kayttajalla

- jannitesyottd on katkaistava aina ennen asennus-, huolto- tai
korjaustaoita!

- mit&d&n taman jarjestelman turvallisuusohjeita tai —ominaisuuksia ei saa
poistaa tai muuttaa!

A.l.4. Kayttdjien patevyys

(Katso myds ohjattavan koneen kayttdohje!)

Kayttdjan on aina irrotettava kayttdavain lahettimesta, kun han jattaa lahettimen.
Nain estetaan jarjestelman luvaton kaytto.

Jarjestelman haltijan, omistajan tai tydnantajan on:
- annettava tama kayttéohje kayttajien saataville

- varmistuttava, etta jokainen kayttaja on lukenut ja taysin ymmartanyt
kaikki kayttoohjeen kohdat

A.1.5. Turvallisuustoimenpiteet tydskentelyalueella

- varmista, ettd radio-ohjaimen kayttGalueella ei ole putoamis-
vaaraa, liukastumisvaaraa tai muuta ohjaimen kayttajaan kohdistuvaa
vaaraa

- pida lahetintd sopivaan kantotarvikkeeseen (vyokiinnike, olkahihna,
valjaat,...) kytkettyna
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A.1.6. Turvallisuusominaisuudet

Koneen toiminnot voidaan pysayttaa:

- lahettimen SEIS-painikkeella (= STOP!), koneen
pysahtyminen alkaa noin 50 ms kuluttua painikkeen painamisesta,

- kdantamalla lahettimen kayttbavainkytkin asentoon "0", koneen
pysahtyminen alkaa noin 450 ms (= noin ¥z sekuntia) kuluttua

Lisaturvallisuutta antaa suojakaulus:

- se estaa ohjauspainikkeiden tahattoman kaytbn, ja estda siten
vahinko-ohjaukset.

Nama turvallisuusominaisuudet on:
- kehitetty suojaamaan seké henkildita ettad koneita/laitteita,

- niita ei saa muuttaa, niit ei saa poistaa eika jattaa huomioimatta!

A.1.7. Toimenpiteet hatatapauksessa

Hatatapauksessa paina heti punaista SEIS-painiketta.

Toimi sen jalkeen ohjattavan koneen kayttdohjeen mukaan.

AVAINKYTKIN
SEIS-

PAINIKE

IRROTETTAVA
KAYTTOAVAIN
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A.2. Kayttd

Vaara! Radio-ohjausjarjestelman kayttdé on ankarasti kielletty, mikali kayttaja ei ole
lukenut tarkasti tata kayttdohjetta ja taysin ymmartanyt sita!
Erityistd huomiota tulee kiinnittdd kappaleen A.1l. kohtiin "Turvallisuus” ja
"Turvallisuusominaisuudet".

A.2.1. Kayton valmistelu

A.2.1.1. Akun lataaminen
Vaara! R&jahdysvaara!

Kayttakaa vain alkuperédisia HETRONIC-osia. Muiden osien kayttd saattaa
aiheuttaa rgjdhdysvaaran! Rajahdyksessa vapautuvat kaasut ja kemikaalit
seka lentavat osat voivat aiheuttaa loukkaantumisen tai hengenvaaran.

Ladatkaa yksi akuista toimituksen mukana tulleella latauslaitteella, ennen
kuin otatte lahetinta kayttdon. Lataaminen tapahtuu seuraavasti:

- tyontakaa tyhja akku kosketinpinnat edelld latauslaitteeseen, lopuksi
painakaa akkua kevyesti alas kunnes se lukkiutuu paikalleen

- latauslaitteen LED-valo palaa vihreana latautumisen ajan
- kun akku on taysin latautunut, alkaa LED vilkkua vihredna

- pankaa seuraava tyhja akku latauslaitteeseen, nain teilla on aina
taysin latautunut akku kaytettavissanne

Tarkeéaa! Latauslaite tunnistaa automaattisesti milloin akku on taysin latautunut, ja
kytkeytyy yllapitolataukselle. Latauslaitteessa pitaminen ei siis vahingoita
akkua.

Akku voi olla tyhja tai osittain latautunut, kun se laitetaan latauslaitteeseen.
Elektroniikka sdatda aina tarvittavan latausajan automaattisesti. Kuitenkin
paras tapa on ladata akku vasta, kun se on tyhja (= kun lahetin ilmoittaa
akun tyhjentymisesta, katso kohta A.2.3. "Akun vaihto"). Nain toimien akun
elinikd on moninkertainen osittain latautuneena ladattuun akkuun verrattuna.

Jos kaytdssa on purkava latauslaite (optio), kannattaa akku purkaa ainakin
kerran viikkossa. Purkaminen tapahtuu latauslaitteessa ennen latausta
painamalla latauslaitteessa olevaa punaista purkauspainiketta. Nain akku
tyhjenee taysin ennen uutta latausta, ja sen elinika kasvaa.
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A.2.1.2. Turvallisuustesti

Vaara! Hengenvaara ja laitevahingonvaara!
Opettele HATASEIS-toiminto niin kuin se ohjattavan koneen kayttéohjeessa

neuvotaan. Kayttajan on luettava ja taysin ymmarrettava ohjattavan koneen
HATASEIS-ohjeet ennen jarjestelman kayttoa.

Aina ennen tydskentelyn aloitusta:

Tarkista lahettimen :

- turvallisuusominaisuuksien toimivuus ja kunto
- osien kunto (onko murtuneita tai kuluneita osia?)
- ohjauspainikkeiden suojakalvon kunto

Ala kayta lahetinta, jossa on edellamainittuja vikoja! Korjaa puutteet valittomasti!

- varmista etta lahetin on suljettu (avainkytkin asennossa "0")

- aseta ladattu akku lahettimen akkupesaan (katso A.2.3. "Akun vaihto")

- kytke lahetin paalle avainkytkimesta kaantamalla

- lahettimen LED-merkkivalo alkaa vilkkua punaisena

- noin 2...3 sekunnin kuluttua lahettimen LED alkaa vilkkua vihreana

- ohjausjarjestelma ja kone ovat nyt valmiit turvallisuustestiin
(ERGO-versiot V1, V2 ja V6 ovat nyt kayttévalmiita.
ERGO-versioissa V3, V4, V5, V7 ja V8 on vihredd START-painiketta
lahettimen sivulla painettava ensin, muuten painikkeet pysyvét
sahkoisesti lukittuina. Ala paina START-painiketta ennen kuin olet
suorittanut turvallisuustestin loppuun.)

LAHETTIMEN
VIHREA LED-
START- MERKKIVALO
PAINIKE PAINIKKEIDEN
SIVULLA VALISSA
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Testaa nyt HATASEIS-toiminto, niin kuin se on ohjattavan koneen kayttdohjeessa
neuvottu. Kaytd kuitenkin radio-ohjainlahettimen SEIS-painiketta
ohjattavan koneen kiintean HATASEIS-painikkeen sijaan!

Vaara! Pysayta kone heti, jos turvallisuustestissa ilmenee vikoja tai ongelmia.
Ota heti yhteytta HETRONIC-myyjaan jarjestelman korjaamiseksi!

Ala koskaan kayta konetta, jonka HATASEIS-pysaytys ei toimi kunnolla!

Kun turvallisuustesti on onnistuneesti suoritettu, palauta SEIS-painike takaisin
kayttdasentoon vetamalla punainen sienipainike ylos. Sulje l&hetin k&antamalla
avainkytkin asentoon "0".

A.2.2. Kayton aloitus

Turvallisuustesti (kappaleen A.2.1.2. mukaan) on tehtavd ennen radio-ohjaus-
jarjestelméan kayttoa.

Turvallisuustesti on tehtava vahintaan kerran paivassa, seka aina ennen kayton
aloittamista ja jokaisen tydévuoron alkaessa.

Tarkeaa! Taman kayttbohjeen mukana on lahettimen piirros. Lahettimien ulkoasut ja
ominaisuudet vaihtelevat asiakkaiden toivomuksista johtuen, mutta
useimmiten lahettimen ohjaustoiminnot vastaavat tarkasti koneen Kiinteita
ohjaustoimintoja. Ainoa ero on, ettd konetta ohjataan nyt ilman
ohjainkaapelia.

Vertaa ohjattavan koneen kayttdohjetta ja lahetinpiirrosta selvittddksesi
ohjauspainikkeiden sijainnit ja niitd vastaavat toiminnot !

Seuraavassa ohjeessa esitetdan ainoastaan radio-ohjauslaitteen ohjaus-
painikkeet ja erityisominaisuudet.
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A.2.2.1. Radio-ohjauksen aloitus

- tarkista, ettd avainkytkin on asennossa "0" ja SEIS-painike on
kayttbasennossa (= ylos vedetty)

- pane ladattu akku lahettimen pohjassa olevaan akkutilaan (katso A.2.1.1.)
- kytke lahetin paalle kdantamalla avainkytkin asentoon "1"

- lahettimen LED-merkkivalo alkaa vilkkua punaisena

- noin 2...3 sekunnin kuluttua lahettimen LED alkaa vilkkua vihreana

- ERGO-versiot V1, V2 ja V6: radio-ohjausjarjestelmd on nyt kaytt6-
valmis, ohjauksia voidaan nyt tehda painikkeita painamalla

- ERGO-versiot V3, V4, V5, V7 ja V8. paina ensin START-painiketta
lahettimen sivussa, muuten ohjauspainikkeet pysyvat sahkdisesti
lukittuina, sen jalkeen ohjauksia voidaan tehda painikkeita painamalla

- katso, ettd painikkeen symboli on oikea valttddksesi virheohjaukset

LED-MERKKIVALO

SYMBOLIT
OHJAUSPAINIKKEISSA
SUOJAKALVON

ALLA

SEIS-PAINIKE

AVAINKYTKIN

IRROTETTAVA
AVAIN
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A.2.3. Akun vaihto

Kun akku on lahes tyhja, alkaa lahettimen LED vilkkua punaisena.

Vaara! Lahetin menee HATASEIS-tilaan ja sammuu 30 sekunnin kuluttua siita, kun
LED alkaa vilkkua punaisena.

Toimi heti seuraavasti:
- aja ohjattava kone turvalliseen tilaan 30 sekunnin kuluessa
- sammuta lahetin kdantamalla avainkytkin asentoon "0"

- poista tyhja akku tyontamalla akkua hieman sisd&npdain, nostamalla
akun ulkoreunaa ja sitten vetamalla akku ulos

- pane ladattu akku lahettimen akkutilaan

- toimi sitten kohdan A.2.2.1. "Radio-ohjauksen aloitus" ohjeiden mukaan

- radio-ohjausjarjestelma on jalleen kayttovalmis

AKKUTILA
(KOSKETINTAPIT)

AKKU

AKUN
ULKOREUNA
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A.2.4. Akkujen latauslaite UCH-1

Akkulaturityypin UCH-1 valmistus on loppunut.

Se on taysin korvattavissa tyypilla UCH-2, katso seuraava sivu.

Akun lataamisen yleiset ohjeet on esitetty kohdassa A.2.1.1.
"Akun lataaminen”.

Sivu A9/10
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A.2.5. Akkujen latauslaite UCH-2

UCH-2-latauslaitetta valmistetaan apujannitteille115/230 VAC ja 12/24 VDC.

UCH-2 on kehittyneempi versio latauslaitteesta. Latausominaisuuksia ja akun tilan
ilmaisua on parannettu mm. seuraavasti:

- kultapinnoitetut ja itsepuhdistuvat akkukoskettimet

- normaalien Hetronic-akkujen pikalataus, latausaika alle 2 h

- yllapitolataus, akun voi jattaa latauslaitteeseen, vaikka akku on tayteen latautunut
- akkutestaus, laturi tunnistaa viallisen akun, ja kertoo sen LED-merkkivalolla

- latauksen ja akun tilan indikointi kolmella LED-merkkivalolla:

LED Tila Merkitys
CHARGE - palaa jatkuvasti - lataus kaynnissa
(keltainen) - vilkkuu jatkuvasti - akussa oikosulku
FAST CHARGE - palaa jatkuvasti - pikalataus kaynnissa
(punainen)
READY - palaa jatkuvasti - akku taysin latautunut,
(vihred) yllapitolataus alkanut
El MIKAAN - kaikki LEDit pimein&, - akku viallinen, latauspiiri
vaikka akku latauslaitteessa katkennut
Lataus 1. tydnné akku latauslaitteeseen molemmat ohjausurat kohdallaan
2. paina akun kannen reunaa kunnes se asettuu paikalleen, CHARGE-LED

vilkkuu 2 sekuntia, ja palaa sen jalkeen jatkuvasti latauksen ajan

3. kun akku on taysin latautunut, READY-LED syttyy ja CHARGE-LED
sammuu, latausaika voi olla maks. 5 tuntia riippuen akun tilasta

4. jata akku latauslaitteeseen, kunnes tarvitset sitd, yllapitolataus pitédé akun
taysin latautuneena kuitenkaan ylilataamatta sita

Pikalataus 1. aseta akku latauslaitteeseen (kuten ylla kohdat 1 ja 2), CHARGE-LED

vilkkuu 2 sekuntia ja jaa sitten palamaan jatkuvasti

2. paina FAST CHARGE —kalvopainiketta, FAST CHARGE —LED syttyy ja
palaa jatkuvasti pikalatauksen aikana

3. kun akku on taysin latautunut, READY-LED syttyy ja CHARGE- ja FAST
CHARGE-LEDIt sammuvat, pikalatausaika voi olla noin 2 tuntia riippuen
akun tilasta

4. jata akku latauslaitteeseen, kunnes tarvitset sitd, yllapitolataus pitaé akun
taysin latautuneena kuitenkaan ylilataamatta sita

CHARGE-LED—& I 2 FAST
: CHARGE

-painike
FAST
CHARGE-LED
~| Varmista, etta
latauslaitteen
READY-LED akkupeséassa on kaksi

piennennyspalaa
(mustat tai keltaiset).
IIman niita 3,6 VDC akut
eivat lataudu.

Latauslaite UCH-2
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Selvitys asennus- ja turvallisuustestista

Tarkeaa!

Asennuksesta vastuussa olevan on taytettavad ja allekirjoitettava tama
lomake. HETRONIC ei luonnollisestikaan voi antaa mitaan takuita
asennuksen oikeellisuudesta. Kayttdjan on siis itse varmistuttava siita, etta
radio-ohjauslaitteisto ja ohjattava kone sopivat yhteen, ja liséksi testattava
tama yhteensopivuus maaraajoin (katso kappale A.2.1.2. "Turvallisuustesti”)

Ohjattava kone: Valmistaja:
Tyyppi:
Sarjanumero:
Valmistusvuosi:

Radio-ohjaus: Valmistaja: HETRONIC
Tyyppi: ERGO Versio
Jarjestelma: GA 609
Sarjanumero:

Olen/olemme tehneet asennus-, kayttdonotto- ja turvallisuustestit radio-
ohjauslaitteistolle, joka ohjaa ylla mainittua konetta.
Naitd konetyyppeja koskevat lait ja asetukset on néin huomioitu.

P Al . e

PAIVEIMEBETA ...

VasStUUNENKIIO: ... .o

AlEKIFJOITUS: ...t e e e e eeeeees
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Tarkastukset

Laitteiston haltijan on huolehdittava siita, etta asiantuntija tarkastaa radio-
ohjauslaitteiston saannollisesti, ainakin kerran vuodessa.

Asiantuntijalla on oltava ammatillisen koulutuksensa ja kokemuksensa
antamat tiedot langattomien ohjauslaitteiden alueelta, ja hénella on
paikallisten tyosuojelu- ja turvallisuusasetusten sekd yleisten teknisten
asetusten tuntemus (esimerkiksi DIN-normit, VDE-maaraykset ja muut EU:n
tai kansalliset asetukset). Asiantuntemuksen on oltava silla tasolla, etta han
pystyy arvostelemaan langattoman ohjausjarjestelméan ty6turvallisuuden
tilaa.

Ymparistotiedot

Tarkeaa!

Valtd ympariston saastuttamista! Sahkolaitteet ja niiden osat, erityisesti
ladattavat akut, ovat ongelmajatettd. Anna tarvittaessa jatteiden kasittely
ammattilaisten tehtavaksi.
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Tekniset tiedot

Kayttdohje Hetronic ERGO Liite C

Laitetyyppi: ERGO, versiot V1, V2, (V3)*, V4, V5, V6, (V7)*, (V8)*

1. Yleiset jarjestelméitiedot
Taajuus:
Toimintaetaisyys:
Osoitteet:
Kayttolampotila-alue:
Tiedonsiirtonopeus:
Merkkivali:

2. Lahettimet, yleista
Mitat noin (p x | x k):
Paino (sis. akun):
Kotelointiluokka:
Akku:
Kayttoaika:
Suurtaajuusteho:
Painiketoiminnot:

3. Vastaanottimet, yleista
Mitat (p x | x k):
Kotelointiluokka:
Kayttéjannite:
Dekoodaus:
Ohjaussignaalit:

400...470 MHz, 70 cm kaistanleveys
noin 100 m vakioantennilla

ADMO, noin 1 miljoona mahdollisuutta
-25 ... +70°C

2400/4800 Baud

4 (Hamming distance)

200x85%x35 mm

noin 400 g

IP 65

3,6 V/ 1200 mAh

noin 18 h (100% ED)

<10 mW

katso B.3 Lahetinpiirrokset, sivu B11/18 alkaen

246,5x160x93 mm

IP65

12 ... 24 VDC * 20%, 48/110/230 VAC + 20%
moninkertainen binaariluvun tunnistus ja vertailu
HATASEIS-toiminto, liséksi maks. 14 digitaalista
signaalia (riippuu versiosta)

3.1 Vastaanotin RX-6 - versiossa V1

Virrankulutus levossa:
Virrankulutus kaytéssa:
Ohjauslahdot:

Paino:

50 mA

300 mA

6 sulkeutuvaa relekosketinta,

1 HATASEIS-rele 8 A, 250 VAC
noin 1800 g

3.2 Vastaanotin RX-10 - versioissa V5 ja V6

Virrankulutus levossa:
Virrankulutus kaytéssa:
Ohjauslahdot:

Paino:

50 mA

320 mA

10 sulkeutuvaa relekosketinta,
1 HATASEIS-rele 8 A, 250 VAC
noin 2000 g

3.3 Vastaanotin RX-14 - versioissa V2, (V3)*, V4, (V7)* ja (V8)*

Virrankulutus levossa:
Virrankulutus kaytéssa:
Ohjauslahdot:

Paino:

50 mA

350 mA

14 sulkeutuvaa relekosketinta,
1 HATASEIS-rele 8 A, 250 VAC
noin 2100 g

* versiot V3, V7 ja V8 eivat ole vakiotuotantoa, kysy saatavuus
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B. Asennusohje

B.1. Vastaanottimen asennus

Vastaanotin tulee asentaa nosturin alapuolelle tai liikkuvaan vaunuun. Erityisesti
tulee varmistaa, ettéd vastaanotin asennetaan helppopaasyiseen paikkaan ja tilan
tarindolosuhteet huomioiden (katso alla*).

Tarkeaa! Vastaanotinkotelon (HS-2) ja kiinnityspisteiden mitat I6ydatte seuraavilta sivulta.

Vastaanotinkotelon kannen sisépinnalla on sijoittelupiirros vastaanottimen
komponenteista.

Vaara! Radio-ohjauslaitteiston vastaanottimen saa nosturin sahkojarjestelméaéan
liittd& vain nosturisahkoistykset tunteva ammattihenkilo.

Huomio! Vastaanottimen lahtéreleiden suurin kuormituskyky on 8 A (AC). Suurempaa
kuormitettavuutta tarvittaessa on asennettava riittdvan suuret valireleet.

* Suosittelemme, ettd vastaanotin kiinnitetaan kayttaen varinda vaimentavia
kumityynyja. Jos tyynyt toimitetaan vastaanottimen mukana (alkuperdinen
HETRONIC-varaosa), on niiden suositeltava kiristysmomentti 2 Nm.

Varinanvaimennuskumit voi tilata HETRONIC-myyjalta, jos ne eivat kuuluneet
alkuperaiseen tilaukseen.
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_ _ Hetronic
B.1.1. Vastaanotinkotelon HS-2 mitat
SALS_003.0_HS-2 Hsg
July 2002
| |
| |
i i
| |
i i 93.0
. . (3.72)
| |
[ ' ' [
I .
b Lo
246.5 (9.86)
231.0 (9.24)
(1 (O OLL]
< <P
116.0
(4.64)
160.0
(6.40)
©r D
N \O O/ J

Mitat mm (tuumaa)
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B.1.2. Vastaanottimen RX 14-HL kotelon mitat

1. Valitse vastaanottimelle paikka, joka tayttda seuraavat ehdot:
- vastaanotin on saavutettavissa, mutta suojassa lentaviltd materiaaleilta tai heitetyiltd esineilta

- kayttaja nékee tilanosoitusvalot

- asennuspaikkaan voi porata 4 kiinnitysreikda porauskaavion mukaisesti
- antennille ja kotelon liittimien kayttdon on riittédvasti tilaa.
HUOM! jos vastaanotin asennetaan ohjauspaneelin tai muun kotelon sisdan, katso kohta
"Ulkoisen antennin asennus (optio)” sivulla 8

rpON

poraa nelja kiinnitysreikaa, katso kuva "Porauskaavio ja tarvikkeet”
kiinnita vastaanotinkotelo halutulle asennuspinnalle
kierra mutterista paikalleen vastaanottimen mukana toimitettu antenni, ala kirista liikaa

HUOM! Parhaan vastaanoton saamiseksi suuntaa antenni suoraan yldspéin ja varmista, etta
ymparistossa ei ole esteita, varsinkaan metallipintoja.

Kuva: Vastaanottimen mitat - Muista huomioida ulkoinen antenni ja kaapeliliitin!

Téalle alueelle
Suuntaa antenni R VAR 7 ei mitaan esteita R a B 7

suoraan ylos 7 = e 1
= = / \ = =
& > & >
107.0 mm
« = < >  (4.21in)
& > &« >
& > & > ¥
a ‘ =l
II Dp%al:%‘:
I i g
161.0 mm
(6.34 in)
S S g
\ L% 2 J
@] |
70-napainen kaapeliliitin 67 mm
159 mm R
B 246 mm - 93 mm

Kuva: Porauskaavio ja tarvikkeet

Poraa 4 reikaa:
reikakoko: 7 mm (9/32”),
ruuvikoko: 6 mm (1/4”).

4 577
116mm

9.13”
232mm

Suosittelemme, ettd vastaanotin asennetagn
kayttden varinda vaimentavia kumityynyja.
Jos tyynyt toimitetaan vastaanottimen mukana
(alkuperainen HETRONIC-varaosa), on niiden
suositeltava kiristysmomentti 2 Nm.

Varinanvaimennuskumit voi tilata HETRONIC-
myyijalta, jos ne eivat kuuluneet alkuperaiseen
tilaukseen.


pihlajanie

pihlajanie

pihlajanie

pihlajanie
Line
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B.2. Vastaanotinpiirrokset

Tarkeaa!

Vaaral

Tarkeaa!

Huomio!

Tarkeaa!

Seuraavilta sivuilta l6ytyvéat vastaanotinpiirrokset. ERGO-jarjestelmissa
kaytetadn periaatteessa kolmea erilaista vastaanotityyppia: RX-6, RX-10 ja
RX-14(HL). Tyypissa esiintyvd numero ilmaisee lahtoreleiden maaran
vastaan-ottimessa. Taman lisdksi vastaanottimessa on aina yksi rele
HATASEIS-toimintoa varten.

Ala asenna vastaanotinta paikkaan, jossa se jaa metallisten tai johtavien
esteiden peittaméaksi. Tama estaa lahettimelta tulevan signaalin vastaan-
ottamisen ja oikean ohjauksen toteuttamisen vastaanottimella.

Vastaanottimessa on sisddnrakennettu antenni. TAma sisdinen antenni sallii
kayttajan ohjata konetta tyypillisesti korkeintaan 100 metrin etéisyydella
vastaanottimesta. HETRONIC valmistaa myo6s erilaisia ulkoisia antenneja ja
niiden liitoskaapeleita. Pyyda lisatietoja HETRONIC-myyjalta.

Kytke apujannitesyotto oikeisiin liittimiin. HETRONIC ei ole vastuussa vaaran
janniteliitdnnan aiheuttamista vaurioista. Vastaanotinta voidaan sy6ttaa joko
AC- tai DC-jannitteellda. Katso tarkemmin seuraavien sivujen piirroksista.

Vastaanottimen lahtoliittimet saa liittda ohjattavan koneen ohjauskaapeliin
vain ohjattavan koneen sahkojarjestelman tunteva ammattihenkild.
HETRONIC ei ole vastuussa vaaran liitdnnan koneelle tai radio-
ohjausjarjestelmalle aiheuttamista vaurioista.
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Pinbelegung/Pin allocation

‘WeilRwhite (nur mit/only with SCRX)

ﬁgggg§\l\\ll\§§

Slitalatatal
233

Verdrahtung/Wiring

1LI0IT0

|
| S

T

]

]

RX6b | o Al
Ll o IR
© ‘ Synthesizer (RX) AZ‘ _
e = P R T
NOT-AUS
EMERG.-STOP
Transformator KL k2 | K3 | K& K13 | K14
Transformer DK25 || DK26 | DK27 | Dk28 DK29 | DK30
50-240VAC 12-24VDC KO K1 K2 K3 K4 K13 K4
2010 0 N + - X3 o o o X5
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 5 6 7 8
9@@@@@@‘@@@@@@@@@@ 2000
2]
(@)
|M253220
i:\standard\rx 6\rx 6-e1.fow
erstelt: geandert: Empfanaer Vo ArtielNE:
— [ npféng % GAG09 | &= 80060957
Datum:
. 09.03.2001 17.07.2002
Date: . . )
- Cisomer Hetronic ves B
7"‘ Name: Durmeier Krottenthaler
— Atkel-Bez.
HETRG i o, RX 6 12
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RX-6
Rele Lahettimen
painike
KO HATASEIS
K1 DK25
K2 DK26
K3 DK27
K4 DK28
K13 DK29
K14 DK30
AL/RX-6b A @, "
'@ Synthesizer (RX) AZ‘ ) 6}
— @ingPE= e
X6 V/——
KO | AR, AR A
NA-Relais
ES-Relay ,i,
Transformator KL k2 | K3 | ka K3 | K4
Transformer
g% | 47| 47| 47 g% | g%
22| 22| 22 22 o0 | 28
50-240VAC 12-24VDC K1 K2 K3 K4 K13 K14
e e S N N (S i
9@@@@@@”@@@@@@@@@@ @@@@‘
aa @
S ‘\) — —
M25 M32 M20 MI12
t=89 mm
Malf3stab/Scale: 1:1.5
erstelt: geandert Empféanger TP AvtkekN:
designed: modified: . . .
e 02002 Receiver v RX6 e
Date: Kunde: ' -
e Hetronic sor B
Name: SKS
e Artikel-Bez.:
geprit it RX 6 212
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L
o
WD WO ~SDD o o UM v — ~
a Mmooy oS53 aidon oS8 Egdy o N 4 UST W oM iga
Shy¥yy¥yyy ¥YYe¥Y¥ywyy ¥YywY¥aYYYy 3 Z o o wvwywwinooP
Yoo oo0cA AR AGcA AAGclRARR T O~ BAAAR + FFS
— N |
1 47 2 16
X12 O o 0 G o < O oocooooox11
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4
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|

@
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D
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EBH@E@-:::Z:::: BEHE Fe |
[ e
JStee
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LD5® R R R RS UU
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ﬁ JREED
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LD& LDY7 LD8 LD9 LDI0O LDI1 LDI2 LD13 LD14 LD13

ﬂm(xy

= Di% @K K2 K3 K4 K3 K& K7/ K8 K9 K10
2 A et

HHHHIHHHH\H\ T
314|567 |82 1011112/ (1 |2|3|4|3|6| 7 |8|3 10

X3 X4

O Q @ Fl1 = 315mA slow (Tronsformer primary) Q O

Fe = 6,348 Slow  (ES-reloy)

_— 10 ‘ I—
O * )

H
r
)
o~
—
mny
mny
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N
>
S|

|
; 5 1
LED Dutput: FGlE PGel PG13,5 GND e’o +Uk
LDl CPU C(yellow) 15y oo Do
LD2 Tronsmission (greend SQFEHC
LDZ E-stop foult (redd relay @e Dt
LD4 Telegram type (rec) hE o D2
LDS E-stop reloy activated 8 7!
LDe - LDI3 Output relays Kl — K10 activated X9
erstellt geéndert: . ol N -
| P Erpianger %o RX10 |
Datum:
. 10/2002
Date: Kunde: H .
e Hetronic sor B
Name: SKS
e Atikel-Bez.:
gr?e%ltjez Aticle-name: RX 10 1/ 2
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RX-10
Rele Lahettimen
painike
KO HATASEIS
K1 DK25
K2 DK26
K3 DK27
K4 DK28
K5 DK29
K6 DK30
K7 DK17
K8 DK18
K9 DK19
K10 DK20
[ NN
/@ = 1 @ T
AURX-100 AN 9, n
{D | ® ‘ Synthesizer (RX) AZ‘ _ {D
KO A A
NA-Relais
ES-Relay '
Transformator KL K2 [ K3 [ K& || K5 | K6 | K7 || K8 | K9 |[ K10
Transformer
B 82| B | B2 | 83| 8% | B | 8% | 85| 88
P2 |82 82| 2% |22 |22 |82 |22 | 82| 22
- +
50-240VAC.  12-24/DC KO KL K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8 K9 K10
240120 50 N+ - X3/ —o — o~ o o X4 o o
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 7 8 9 101 12 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Q@@@@@@‘ @@@@@@@@@@@@H@@@@@@@@@@
@ iE qﬂ)
T D)
NN )
 J Q ] [
M25 M32 M2 M12
t=89 mm
i\standardvx 10\e2aufbaufow Maf3stab/Scale: 1:1.5
erstelt gedindert 3 b ArtelN:
| o Empianger ™ RX10 | =4 80060962
Datum:
. 26.01.2001 | 17.07.2002 .
Date: Kunde: H on:
. . C : et ron | C Version: B
ﬂ}\ Nae: Durmeier | Krottenthaler |~
HETRG st A RX 10 2/2
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Verdrahtung/Wiring

g@:@MMMMMMM:::MM

Pinbelegung/Pin allocation

‘WeilRwhite (nur mit/only with SCRX)

Synthesizer (RX) A2 ‘ —

KO/IDK32
NOT-AUS
EMERG.-STOP

Transformator
Transformer KL || K2 | K3 | K4 | K5 | K6 | K7 | K8 | K9 || KIO || K11 || K12 | KI3 | K14

DK25 | DK26 || DK27 || DK28 | DK29 | DK30 | DK17 | DK18 || DK19 || DK20 | DK21 | DK22 || DK23 | DK24

M25/32/20

i\standardirx 14\e1.fow

o e E&nepgg'li{l/gﬁr L 80060966
pum | 26012001 | 17.07.2002 | : -
ﬂ}\ Nare: Diirmeier | Krottenthaler | “*™ Hetronic w B
HETRG st ot RX 14 1/2
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RX-14
Rele Lahettimen
painike
KO HATASEIS
K1 DK25
K2 DK26
K3 DK27
K4 DK28
K5 DK29
K6 DK30
K7 DK17
K8 DK18
K9 DK19
K10 DK20
K11 DK21
K12 DK22
K13 DK23
K14 DK24
— @ | Sl @ T
AURX-14b X 9, R
{D | ® ‘ Synthesizer (RX) AZ‘ _ {D
Ko R A
NA-Relais
ES-Relay ,i,
Transformeator KL [ K2 [ K3 | K& [ K5 | K6 | K7 | K8 || K9 || K10 | KL || K12 | K13 | K14
Transformer
,m%, .wﬁ, ,mﬁ, ,m%, .(n%, 'VIE, ,m%, 'WE' .(I)E, 'm%, ,w%, .(I)E, ,m%, ,w%,
35 3B |58 3F |32 |58 3P S 28| 3B |88 3E 3R B8
7i, ﬁ,
50-240VAC 12-24v0C KO K1 K2 K3 K4 K5 K6 K7 K8 K9 K10 K11 K12 K13 K14
240 120 80 N+ - l — — — — — 4r/1 — 1 — — — —n — — —
1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 1 2 3 4 5 6 7 8 10 1 2 3 4 5 6 7 8
Q@@@@@@H@@@@@@@@@@@@H@@@@@@@@@@H@@@@@@@@‘
@ iE @
T D)
M25 M32 M20 M12
t=89 mm
i\standardx 14\e2aufbatfow Maf3stab/Scale: 1:1.5
erstelt gedindert 3 b ArtelN:
| o Empianger ™ RX14 | =4 80060966
Datum:
. 26.01.2001 | 17.07.2002 .
Date: Kunde: H on:
L. . C : et ron | C Version: B
ﬂ}\ Nae: Durmeier | Krottenthaler |~
HETRG o g RX 14 212
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RX 14-HL komponentit

j—|
11

T
S

~
| | 14 f I QS/
— N N
. Jo®
T i s
( ,f':j\ —— rJl
=) i l%JJ j__ —
® OO oS0\ —d] ||
. Etﬂ 4 IIK_( Op s i 2
1. L Nomnal O

TN RPN o I o HOOK o OO 1Y o B WY o PO 11
a Q ol e oll— e |en | =
— = W0 | WO |~ |co|(®D
P s | ¥ X[ x|2x|xx|x T (k]| |k
bg || bg
Em 2‘”
w w

-
&Jﬁ} P "W —— @)/ —

p.

™ C) =~
@ Y 2 ) Gy G ﬁ
- -/
1 | 70-napainen liitin (X2) 10 | antenniliitin (vain l&hetin-vastaanotin-malleissa)
2 | kaapeliohjaus/ohjelmointiliitin (X1) 11 | laajennuspiiripohjan maadoitus
3 | sulake (6,3 AL 250 V) 12 | radiotaajuusmoduuli (A2)
4 | stop-releet (SPST-releet) 13 | scan stop
5 | laajennuspiirin liitin (SPI) 14 | ulkoisen radiotaajuusmoduulin liitin (X5)
6 | RS232-liitin 15 | LED-tilanosoitusmerkkivalot
7 | jnnitesyéttdliittimet 16 | asennusruuvien vastakierteet
8 | osoitemoduuli ADMO 2 17 | l&htéreleet (K1-14) ja LEDit
9 | osoitemoduuli ADMO 1 18 | laajennuspiirit (A3/A4)
Lyhenteet:

SPST = Single Pole Single Throw = yksinapainen sulkeutuva kosketin = NO
SPDT = Single Pole Double Throw = yksinapainen vaihtokosketin = NO/NC

RX 14-HL 12
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A1X2
RX 14-HL
Output 1 ! K1 DK
A ot 1 ey -
>
(N
0utput3{ ! DK
Alx2.32H
OutpuM{ T _ DK
GutputS{ AT | ( DK__
A1/X2.34H—
GutputS{ -, ; ( DK
| K7
Output 7 { — DK___
Oumum{ AIC22 | DK__
A1X2.37
Outputg{ S : { DK___
s |
A1/x2.38}
Output 10{ T | [ | K10 | DK___
A1/X2.39H— pop
Qutput 11{ e i r DK
AT 0 12{ A4l K12 | DK
utput i .
Sure Seal e {
Connector A1X2.60
(8[oy—e [AT7X2 66 - —
= A1X2.70]+
™[+ areen ==j [ATXZ2.42}H—
1 Output 14 B ! K14 | DK
Input1 AC/DC+y [ATXZ5TH Input
Input1 AC/DC-\ [A1/X265-—— Circuits
Input2 AC!DC+{ ATIX252 |
Input2 AC/DC-\ [AT/XZ.66- K
Input3 ACIDC+{
Input3 AC/DC-\ [ETXZ867H— |
Inputd AC/DC+( [AIIX254}H I
. Inputd AC/DC-\ [A1/X2.68
Vastaanottimen RX 14-HL 5
lahtoreleiden K1...K14 ja me-1{ (A28
lahettimen painikkeiden DK _ @B PE P \ E-STOP
vastaavuudet ohjelmoidaan me-2 { [EIBZSE
H-Link-ohjelmalla. —
J AC Neutral A
48VAC Hot  [AT/XZ62H
110 - 220VAC Hot [AT/X263H
DC GND Supply [A1X2501
+12/24VDC Supply [AIDEBAH—7+—> —
Type: Author:
RX 14-HL CcLJ
Customer: Approved By:
End User: Page: Date:
" o —— Bar T 1of 1 Nov 2007
ev: escription: ate: nitals: = DrEwir‘lg-ND_: Rew:
m.sﬁ\u Hetronic 72251140.A | -

RX 14-HL

2/2
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B.3. Lahetinpiirrokset

Tarkeaa!

Opettele ERGO-versiosi ohjauspainikkeiden symbolit ja niiden tarkoitus.
Nain varmistat, etté painat kayton aikana aina oikeata ohjauspainiketta
saadaksesi aikaan halutun toiminnan ohjattavassa koneessa.

Huomaa, ettd ohjauspainikkeiden symbolit saattavat poiketa seuraavilla
sivuilla esitettyjen piirrosten symboleista. Siina tapauksessa katso
ERGO-jarjestelman mukana toimitettua lahetinpiirrosta.
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Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Tasten S1-S6 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Buttons S1-S6!
\
A
k blawblue JSZ‘
DK30
N
7
N rovred /S6
\_ /
Einstélllldmglesretting
offen gesetzt offen gesetzt
open closed open closed
n o X oo
2 X O JB O O X
NS O JB O O X
U O X am o X O
B O X Ji2 O O X
Jr O X Ji3 O O X
o O =
J10 X[ O
Pstandardiergo vI\sLfow Massstab/Scale: 1:1.5
erstellt jedndert: . ikel-Nr:
| e roender ™ ERGO | =4+ 80060901
ol 01.07.1997 | 04.06.2002 _ ;
S R e Hetronic wm B
Name: Dirmeier | Kapfelsperger
HETREMC Y o e, ERGO V1 11
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Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Tasten S1-S12 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Buttons S1-S12!

DK25
/7 N\ DK26
v A\ veissiurie /S/ | ‘
DK27 scwerziblack
sibersiver / ® KB S2
DK23 A HL //ﬂ
. -
B/ | | Option1 L ) B
Ny
DK24 N Option 5
] ’ siberfsiver
Option 2 moe /).
"/
silber/silver SG
\_ /
Einstélllldmglesretting
offen gesetzt offen gesetzt
open closed open closed
n o X oo
2 X O JB O O X
NS O JB O O X
U O X am o X O
B O X Ji2 O O X
Jr O X Ji3 O O X
o O =
J10 X[ O
Pstandardiergo VAL iow Massstab/Scale: 1:1.5

T |mm pender |3 ERGO | i 80060902

pum | 01.07.1997 | 04.06.2002 _ -
%\ Z:“er Diirmeier | Kapfelsperger Gisanes Hetronic veson B
HETRGN

geprift

geprit Atcerae: ERGO V2

11
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Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Taste S7 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Button S7!

\
DK25/17
7 N\ DK26/17
DK27/18 ® somarziblack &
silber/silver DK28/18
e A N A
B/ || Option1 - » B
k blawblue JSZ‘
silber/silver DK30/19
DKo //ﬂ
Option 2 gigen {
. /
Einstélllldmglesretting
offen gesetzt offen gesetzt
open closed open closed
10 X B
R X O b O O K
B X O B O O KX
U O X a o X O
B 0O X O O K
J O X IO X O
» O X
Jio X O
Pstandardiergo VAL iow MafRRstab/Scale: 1:1.5
erstellt geéndert: . ol N -
| e roender ™ ERGO | =4+ 80060903
Detum: 01.07.1997 | 04.06.2002 .
Date: .
: p—— Cotoer Hetronic vesor: B
7"‘ Name: Durmeier |Kapfelsperger
HETRG o e ERGO V3 11

versiot V3, V7 ja V8 eivat ole vakiotuotantoa, kysy saatavuus
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Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Taste S7 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Button S7!

\\\\%//31 Y

DK27/18 ® somerzblack

s

DK30/19

Option 2

- Jumper
Einstellung/Setting
offen gesetzt offen gesetzt
open closed open closed
Pin i
12

a1
2
B X
u o
B O
O
O
X

X O

J6
J8
Ji1
J12
J13

0Doooo
KO XXX
OKOOORe

J7
J9
J10

ORKXKXOOKX

istandardergovAisLiow Maf3stab/Scale: 1:1.5

T | poender 3 ERGO | it 80060904

pum | 01.07.1997 | 04.06.2002 _ -
%\ Z:“er Diirmeier | Kapfelsperger Gisanes Hetronic veson B
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Asennusohje Hetronic ERGO Sivu B18/21

Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Taste S7 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Button S7!
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Asennusohje Hetronic ERGO

Sivu B19/21

Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Tasten S1-S6 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Buttons S1-S6!
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Asennusohje Hetronic ERGO

Sivu B20/21

Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Taste S7 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Button S7!

AN weiliwhite / /S 1
DK27/18 ®

DK30/19

DN\, }

- Jumper
Einstellung/Setting
gesetzt offen
closed open

offen
open

gesetzt

closed
Pin
12

a1
2
B X
u o
B O
O
O
X

X O

J6
J8
Ji1
J12
J13

OO0OO040gno
XOXOO
OXOKX XD

J7
J9
J10

ORKXKXOOKX

i\standard\ergo v/sL.fow

Maf3stab/Scale: 1:1.5

erstellt:
designed:

geandert:
modified:

Sender :
Transmitter me ERGO

Artikel-Nr.:
Item-No.:

80060907

01.07.1997 | 04.06.2002

Kunde:

HE TRE!%}\ Bi

Dirmeier

Kapfelsperger

Customer:

Hetronic

Version: B

gepru ft:

checked:

Artikel-Bez.:
Article-name:

ERGO V7

11

versiot V3, V7 ja V8 eivat ole vakiotuotantoa, kysy saatavuus


http://www.context-gmbh.de

Asennusohje Hetronic ERGO Sivu B21/21

Nach dem Einschalten mit Q1, wird die Anlage durch betétigen der Taste S7 gestartet!
After switching on with Q1, the system will be started by the Button S7!
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Huolto-ohje Hetronic ERGO Sivu C1/12

C. Huolto-ohje
C.1. Lahetin

Vaara! Lahettimen kooderin asetukset on tehty tehtaalla, ja niita saa muuttaa
vain HETRONICin valtuuttama huoltopiste. Lahettimen kooderilevyn
asetusten virheellinen muuttaminen voi aiheuttaa laitevahingon,
vakavan loukkaantumisen tai hengenvaaran.

C.1.1. Lahettimen kooderilevy ERGO-4.4 TX

DK32
Ue I +Usch
us DK 31
xt | le
JS X8 +Usch
57 T

DK17.21
+lsch )

‘ 11 32
DK20 o

+Usch
DK18

UK19

X9

J10

OO0 00

+JCC
+l=sch

UKZ23
OK24

GMND

J8

1 J13 J9

LUB-RF
RF-TTL
RF-GMND



Huolto-ohje Hetronic ERGO sivu C2/12

C.1.2. Lahettimien suurtaajuusmoduulit

C.1.2.1. Lahettimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS 434,

jumpperiversio (433.875 MHz — 434.650 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan

samalle taajuuskanavalle asetellut.

Lahettimen suurtaajuusmoduuli saa TTL-signaalin (sarjamuotoista dataa)
kooderilevylta sinivalkoista johdinta pitkin, taajuusmoduloi sen ja lahettda sen valitulla

kantoaaltotaajuudella vastaanottimelle.

Ryhma A X1 Ryhma B
antenni Kan.| J3suljettu |D3 |D2 |D1 | DO J3 auki
\ Taajuus Taajuus
1[433.875MHz | | [ [ | |433.900 MHz
2[433.925 MHz | | [ [ 433.950 MHz
3[433.975MHz | | [ | |434.000 MHz
4]434.025 MHz | | [ 434.050 MHz
W 5|434.075 MHz | | [ | |434.100 MHz
I Cs434 N 6[434.125MHz | | [ 434.150 MHz
e 7434175 MHz | 1 | |434.200 MHz
8[434.225 MHz | | 434.250 MHz
9 [434.275 MHz [ [ | |434.300 MHz
A 10 | 434.325 MHz [ [ 434.350 MHz
11 434.375 MHz [ | |434.400 MHz
12 [ 434.425 MHz [ 434.450 MHz
13 [ 434.475 MHz [ | |434.500 MHz
DO D1 D2 D3 14 | 434.525 MHz [ 434.550 MHz
15 | 434.575 MHz | |434.600 MHz
16 | 434.625 MHz 434.650 MHz
Merkinnat 1 jumpperi suljettu
Suurtaajuusmoduuli CS 434 luo taulukossa: jumpperi auki

kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanavia on mahdollista valita
16 erilaista muuttamalla kytkinriman X1
jumppereiden D3...D0 asetusta ylla
olevan taajuustaulukon mukaisesti
(jumpperi A pitaa olla suljettu). Kun
kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylésalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).

Moduuli saa apujannitteensa
reguloimattomasta paristojannitteesta:

punainen (+U ,4) ja sininen (ground) johdin.

Lahekkain toimivat jarjestelmat

punainen: apujannite, +U pq
sininen: apujannite, ground
sinivalkoinen: TTL-signaali

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden

taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

HUOM: Al4 kaytd suurtaajuusmoduulia ilman antennia,
vahvistinpiiri saattaa vaurioitua.

Suurtaajuusosan CS 434 kaytto6 ei vaadi kayttolupaa eikd lupamaksuja EUssa eika
Australiassa, muut maat selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"




Huolto-ohje Hetronic ERGO Sivu C3/12

C.1.2.2. Lahettimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS458
jumpperiversio (458.525 - 459.175 MHz, USA/CAN: 458.800 - 459.175 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan
samalle taajuuskanavalle asetellut.

Lahettimen suurtaajuusmoduuli saa TTL-signaalin (sarjamuotoista dataa)
kooderilevylta sinivalkoista johdinta pitkin, taajuusmoduloi sen ja lIahettaa sen valitulla
kantoaaltotaajuudella vastaanottimelle.

Ryhma A X1 Ryhma B
- Kan.| J3suljettu [D3 |D2 [D1 | DO J3 auki
antenni \ Taajuus MHz Taajuus MHz
0| 458525 NN 458.800
1| 458550 L[] 458.825
2| 458575 [ [ 458.850
3| 458.600 [ 458.875
4| 458.625 | [ 458.900
5| 458.650 | [ 458.925
6| 458.675 | | 458.950
7| 458700 | 458.975
8| 458.725 N 459.000
9| 458.750 [l 459.025
10| 458.775 [ | 459.050
11|  458.825 [ 459.075
12| 458.8375 [ 459.100
DO D1 D2 D3 13| 458.900 | 459.125
14| 458.825 | 459.150
15| 458.900 459.175
. . Merkinnat 1 jumpperi suljettu
Suurtaajuusmoduuli CS 458 luo taulukossa: jumpperi auki
kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanava on mahdollista valita
16 taajuudesta muuttamalla kytkinriman
X1 jumppereiden D3...D0 asetusta ylla
olevan taajuustaulukon mukaisesti
(jumpperi A pitaa olla suljettu). Kun
kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylésalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).
Moduuli saa apujannitteensa
regulplmattomastg paristojannitteesta: punainen: apujannite, +U pay
punainen (+U vat) ja sininen (ground) johdin. sininen: apujannite, ground

sinivalkoinen: TTL-signaali

Lahekkain toimivat jarjestelmat

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

HUOM: Al kiyti suurtaajuusmoduulia ilman antennia,
vahvistinpiiri saattaa vaurioitua.

Suurtaajuusosan CS 458 taajuuksien "Ryhma B" kaytto ei vaadi kayttolupaa eika
lupamaksuja USAssa eika Kanadassa, muut maat ja taajuudet selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"



Huolto-ohje Hetronic ERGO Sivu C4/12

C.2. Vastaanotin

Vaara! Vastaanottimen dekooderin asetukset on tehty tehtaalla, ja niita
saa muuttaa vain HETRONICin valtuuttama huoltopiste.
Asetusten virheellinen muuttaminen voi aiheuttaa laitevahingon,
vakavan loukkaantumisen tai hengenvaaran.

C.2.1. Vastaanottimen dekooderilevy

Vastaanottimen dekooderilevyjen piirrokset on esitetty kohdassa
B.2. "Vastaanotinpiirrokset" (sivut B4/18...B9/18).

Alla taydennetty piirros RX14-vastaanottimesta, johon on merkitty
kaikki diagnostiikka-LEDit (merkitty LD ). Tata voit kayttaa apuna mm.
vianhaussa (kohta C.4. "Vianhaku", sivut C8/12...C11/12).

Diagnostiikka-LEDien LD1...LDS5 ja rele-LEDien LD6... merkitykset:
katso taulukko sivulla C11/12
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Huolto-ohje Hetronic ERGO

C.2.2. Vastaanottimien suurtaajuusmoduulit

Sivu C5/12

C.2.2.1. Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS 434
jumpperiversio (433.875 MHz — 434.650 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan

samalle taajuuskanavalle asetellut.

Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli vastaanottaa antennin kautta radiosignaalit
lahettimeltd. Demoduloidut signaalit I1ahetetdan TTL-signaalina (sarjamuotoinen data)
sinivalkoista johdinta pitkin dekooderilevylle.

Ryhma A X1 Ryhma B
Kan. | J3 suljettu |D3 (D2 | D1 | DO J3 auki
Taajuus Taajuus
1]433.875MHz | | I I | ]433.900 MHz
AT 2(433.925 MHz | | | | 433.950 MHz
X1 SMB-antenniliitin 3|433.975MHz | | I | |434.000 MHz
4(434.025 MHz | | | 434.050 MHz
5]434.075MHz | | I | 1434.100 MHz
6]434.125MHz | | I 434.150 MHz
7]1434.175MHz | | | ]434.200 MHz
8|434.225 MHz | | 434.250 MHz
9| 434.275 MHz | | | ]434.300 MHz
10 | 434.325 MHz I I 434.350 MHz
111 434.375 MHz | | ]434.400 MHz
12 | 434.425 MHz I 434.450 MHz
13 | 434.475 MHz | | ]434.500 MHz
14 | 434.525 MHz I 434.550 MHz
15| 434.575 MHz | ]434.600 MHz
16 | 434.625 MHz 434.650 MHz
Suurtaajuusmoduuli CS 434 luo Merkinnat | | jumpperi suljettu
taulukossa: jumpperi auki

kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanavia on mahdollista valita
16 erilaista muuttamalla kytkinriman X1
jumppereiden D3...D0 asetusta ylla J3
olevan taajuustaulukon mukaisesti.

Kun kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylosalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).

Moduuli saa apujannitteensa dekooderilevyn liittimelta X5:
punainen johdin (+ 12V) ja sininen johdin (ground).
Lahekkain toimivat jarjestelmat

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

o Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

Suurtaajuusosan CS 434 kayttoé ei vaadi kdyttolupaa eika lupamaksuja EUssa eika
Australiassa, muut maat selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"



Huolto-ohje Hetronic ERGO Sivu C6/12

C.2.2.2. Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS 458
jumpperiversio (458.525 - 459.175 MHz, USA/CAN: 458.800 - 459.175 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan
samalle taajuuskanavalle asetellut.

Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli vastaanottaa antennin kautta radiosignaalit
lahettimeltd. Demoduloidut signaalit I1ahetetdan TTL-signaalina (sarjamuotoinen data)
sinivalkoista johdinta pitkin dekooderilevylle.

Ryhma A X1 Ryhma B
Kan. | J3 suljettu |D3 (D2 | D1 | DO J3 auki
Taajuus MHz Taajuus MHz
0| 458.525 I [ [ [ 458.800
T 1| 458550 I [ [ 458.825
X1 SMB-antenniliitin 2| 458575 I [ [ 458.850
3|  458.600 I [ 458.875
4|  458.625 I [ [ 458.900
‘ X2 5| 458.650 I [ 458.925
Do CS“,,?,?@ 6| 458.675 [ [ 458.950
B; s ST TTL 7| 458.700 I 458.975
BG750) 8| 458.725 [ [ [ 459.000
D3 ?1,\12?/ 9] 458.750 [ [ 459.025
10| 458.775 [ [ 459.050
11| 458.825 [ 459.075
12| 458.8375 [ [ 459.100
13| 458.900 [ 459.125
14|  458.825 [ 459.150
15|  458.900 459.175
Suurtaajuusmoduuli CS 458 luo Merkinnat | 1 jumpperi suljettu
taulukossa: jumpperi auki

kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanava on mahdollista valita
16 taajuudesta muuttamalla kytkinriman
X1 jumppereiden D3...DO0 asetusta ylla J3
olevan taajuustaulukon mukaisesti.

Kun kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylosalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).

Moduuli saa apujannitteensa dekooderilevyn liittimelta X5:
punainen johdin (+ 12V) ja sininen johdin (ground).
Lahekkain toimivat jarjestelmat

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

o Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

Suurtaajuusosan CS 458 taajuuksien "Ryhma B" kaytto ei vaadi kayttélupaa eika
lupamaksuja USAssa eikd Kanadassa, muut maat ja taajuudet selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"
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C.3. Osoitekoodaus

Mika ?

Miksi ?

Montako ?

Vanhat ?

Sarjanro ?

Vanhoissa jarjestelmissa osoitekoodaus on toteutettu DIP-kytkimin ja uusissa jarjestelmissa
ADMO-osoitemoduulein.

Lahettimen kooderissa ja vastaanottimen dekoodereissa on kaikissa oltava sama
asettelu DIP-kytkimissa, tai niissé on kaikissa oltava samat ADMO-moduulit.

Muutosvaiheessa toimitetuissa jarjestelmissa saattaa toisen paan osoite olla tehty DIP-
kytkimin, ja toisessa padssa on tata osoitetta vastaava ADMO-moduuli.

L AN
1 w'ﬁ.-.‘.'
| i)
,-\ri .:-i ik
1
/ i g O
Osoitteet DIP-kytkimin ADMO-moduuli paikallaan ADMO-moduuli
(vanhat jarjestelmat) pistoliittimessa

(uudet jarjestelmat)

ADMO on pistoliittimella varustettu koteloitu muistipiiri, johon HETRONICin osoitekoodi on
ohjelmoitu tehtaalla. Huoltopisteet eivat voi, eivitkd saa ohjelmoida ADMOQOja, milla
varmistetaan paallekkaisten osoitteiden mahdottomuus.

HETRONIC suunnitteli osoitemoduulin ADMO, jossa osoitekoodi on pysyvasti talletettu piiriin.
ADMO-moduuli on koteloitu pistoliittimeen, joka kiinnitetdan omalle paikalleen kooderin ja
dekooderin piirilevyille.

Jokainen osoite ohjelmoidaan kerran ja vain HETRONICin tehtaalla. ADMO-moduuli
suunniteltiin pitkaikéiseksi. Siina ei ole mekaanisia lilkkuvia osia, jotka voisivat sarkya, ja
ADMO-moduulin laskettu elinikd on jopa pidempi kuin radio-ohjauslaitteiston itsensd. ADMO
on myos helpompi kasitella huollettaessa. ADMO vain irrotetaan vioittuneesta laitteesta ja
painetaan paikalleen uuteen laitteeseen. HETRONIC suosittelee pitamaan joitakin valmiiksi
ohjelmoituja ADMO-eria varattuna nopeita huoltotarpeita varten. ADMO-moduulit voidaan
tilata kuin miké tahansa varaosa, ja yksi ADMO-era tulisi olla jokaisessa huoltopakissa
valmiina.

DIP-kytkimista luovuttiin, koska niissa mahdollisten eri osoitteiden maara oli 65'000 osoitetta,
joka maara jo alkoi olla lahes kaytetty. ADMO-moduulein voidaan toteuttaa 1'000'000 erilaista
osoitetta. Liséksi ADMO-moduulit ovat kayttdvarmempia, koska niissé ei ole mekaanisesti
likkuvia osia, kuten DIP-kytkimissa.

Tyypillisesti yhdessa radio-ohjausjarjestelmassa (lahetin + vastaanotin) on 2 ...3 ADMOa
jarjestelmasta riippuen. Yksi lahettimessa ja yksi kussakin dekooderissa.

Vanhoja koodereita ja dekoodereita DIP-kytkimin saa yha varaosina. Uudet jarjestelmat ovat
ADMO-moduuleilla toteutettuja.

ADMO-moduulin mahdollinen vaihtaminen ei muuta jarjestelméan sarjanumeroa. Moduuli
muuttaa vain osoitekoodin, alkuperaisella sarjanumerolla on tehtaalta jaljitettavissa
jarjestelman muu dokumentaatio.
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C.4. Vianhaku

Tassa kappaleessa selvitetaan mita tehda, kun HETRONIC Ergo ei nayta toimivan oikein.
Jos et saa ongelmaa selvitettya taman kappaleen avulla, ota yhteys lahimpaan
HETRONIC-myyjaan.

C.4.1. Tyypillisia ongelmakohtia

Seuraavassa joitakin tyypillisimpia ongelmia ja niiden mahdollisia ratkaisuja kaytettaessa
HETRONIC Ergo -jarjestelmaa. Vastaanotinongelman diagnosoinnissa auttaa
vastaanotinpiirrosten (kohta B.2.) tai RX-14 dekooderilevypiirroksen (kohta C.2.1.)
kaytto. (Jalkimmaiseen merkitty kaikki diagnostiikka-LEDit).

C.4.1.1. Ongelma: L&hetin on paéalla, mutta se ei laheta (LED ei vilku).

Mahdolliset ratkaisut:

» Paristot/akku tyhja. Vaihda paristot uusiin, tai vaihda tyhjentyneen ladattavan
akun tilalle tayteen ladattu akku.

+ Lahettimen kooderilevyn sulake F on palanut. Tarkista ja vaihda tarvittaessa.

« Avainkytkin on vaurioitunut. Tarkista johdotus avainkytkimen koskettimille.
Tee johdotus uudelleen tai vaihda koskettimet.

+ Kooderilevy on viottunut. Ota yhteys HETRONIC-myyjaan.
C.4.1.2. Ongelma: Lahetin l&hettda, mutta ohjaukset eivat toimi.

Mahdolliset ratkaisut:

SEIS-painike on painettu alas. Veda SEIS-painike yl6s.

* Lahetin on toiminta-alueen ulkopuolella (noin 100 m). Palauta lahetin takaisin
toiminta-alueelle (= lahemmas vastaanotinta).

» Jotakin ohjauspainiketta painettiin, kun Iahetin kytkettiin paalle. Varmista, etta
kaikki ohjauspainikkeet ovat palautuneet ylaasentoon. Kayta lahetin off-asennossa
(avainkytkin asentoon "0") ja kytke sitten uudelleen paalle.

» Vastaanotin ei saa apujannitetta. Kytke vastaanottimen apujannite paalle.
* Vastaanottimen sulake on palanut. Tarkista ja vaihda tarvittaessa.

+ Vastaanotin on asetettu eri taajuuskanavalle. Jos vihrea viesti-LED (LD2)
vastaanottimen piirilevylla ei vilku, tarkista etta vastaanottimen taajuuskanava
on sama kuin lahettimessa.
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Huomio! Muuta aina lahettimen taajuuskanava vastaamaan vastaanotinta.

Ala koskaan muuta vastaanottimen taajuuskanavaa ottamatta ensin
yhteytta HETRONIC-myyjaan.

Vastaanottimeen on asetettu eri osoitekoodi. Varmista etta vastaanottimen
piirilevylla oleva ADMO-osoitekoodi vastaa lahettimen ADMO-osoitekoodia.

HATASEIS-virhe lahettimessa. Tarkista SEIS-painikkeen mahdolliset vauriot.
Tarkista johdotus SEIS-painikkeen koskettimille. Kytke irralliset ja vaihda

vialliset johtimet SEIS-painikkeen johdotuksessa.

HATASEIS-virhe vastaanottimessa. Tarkista punainen HATASEIS-LED (LD3)
vastaanottimen piirilevylla. Jos se vilkkuu, ota yhteys HETRONIC-myyjaan.

C.4.1.3. Ongelma: Ohjaukset toimivat ajoittaisesti.

Mahdolliset ratkaisut:

Antenniliitin vastaanottimen sisalla on 16ystynyt tai irronnut. Tarkista
antennin kytkenta.

Ulkoinen antenni (jos asennettu) on 1dystynyt, huonosti maadoitettu tai se
vastaanottaa hairidsignaalia. Varmista etta antenni on kunnolla maadoitettu, ja
asennettu vapaaseen tilaan. Pyyda lisatietoja HETRONIC-myyjalta ulkoisen
antennin asennukseen.

Vastaanottimen ohjaamiin kontaktoreihin (jos kaytdssa) ei ole asennettu
kipindnsammutuspiireja. Varmista, etta kaikissa vastaanottimella ohjattavissa
kontaktoreissa on kipinansammutuspiirit asennettuina.

Ohjausjohdotukset ovat liian Iahella tehonsyottojohtimia.
Varmista, etta ohjaus- ja tehonsydéttdjohdotukset kulkevat erillaan toisistaan.

Toinen radiolahetin saattaa hairita jarjestelmaa. Jos toinen HETRONIC-
jarjestelma on lahempana kuin 75 m, jarjestelmien taajuuskanavien tulee olla
ainakin 2 kanavan paassa toisistaan. Jos toinen HETRONIC-jarjestelma on 20 m
etaisyydella, kanavavalin tulee olla vahintdan 3 kanavaa. Pyyda lisatietoja
HETRONIC-myyjalta.

C.4.1.4. Ongelma: Vain jotkin ohjaukset toimivat ajoittaisesti.

Mahdolliset ratkaisut:

Kyseisen ohjauksen johdotus voi olla irti. Tarkista johdotus vastaanottimelta
ohjattavalle koneelle.

Liitin tai johdin vastaanottimen sisalla on irti. Tarkista kaikki riviliittimet ja
johtimet.
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» Vastaanottimen ohjaamiin kontaktoreihin (jos kaytdssa) ei ole asennettu
kipinansammutuspiireja. Varmista, etta kaikissa vastaanottimella ohjattavissa
kontaktoreissa on kipinansammutuspiirit asennettuina.

+ Ohjausjohdotukset ovat liian lahella tehonsyottdjohtimia.
Varmista, etta ohjaus- ja tehonsyottojohdotukset kulkevat erillaan toisistaan.

C.4.2. Selvitettavia kysymyksia

Kun ilmoitatte viasta HETRONIC-myyjalle, saatatte joutua vastaamaan useisiin lisaky-
symyksiin koskien Ergo-jarjestelmaanne. Naiden kysymysten selvittaminen vian [0yta-
neen henkilén kanssa ennen HETRONIC-myyjalle soittamista nopeuttaa selvitysta.

C.4.2.1. Yleista
* Onko ohjattavan koneen laheisyydessa muita radio-ohjausjarjestelmia?
C.4.2.2. Lahetin

* Onko SEIS-painike vedetty yl6s?

* Onko avainkytkin "ON"-asennossa?

* Painettinko START/TORVI-painiketta?

* Olivatko painikkeet vapaina (= ei painettu) kun lahetin kaynnistettiin?

+ Painettinko START/TORVI-painiketta samalla, kun vahingossa painettiin
jotakin toista painiketta?

* Onko tayteen ladattu akku laitettu paikalleen lahettimeen (tai ovatko paristo-
kotelon kertakayttoparistot uudet, mikali kaytossa paristokotelo (optio))?

* Vietiinké 1ahetin toiminta-alueen ulkopuolelle (100 metria vakioantennilla)?

C.4.2.3. Vastaanotin

Poista vastaanotinkotelon kansi, ja tutki vastaanottimen piirilevya. Tarkista seuraavat
kohdat. Kayta apuna RX-14 -piirrosta kohdassa C.2.1. "Vastaanottimen
dekooderilevy" (sivu C4/12). Siihen on merkitty kaikkien diagnostiikka-LEDien sijainti.

+ Saako vastaanotin apujannitetta?

* Onko mikaan sydéttojannitteen sulake palanut?

* Onko vastaanotin kunnolla maadoitettu koneen maadoituspisteeseen?
* Vilkkuuko keltainen Prosessorin tila -LED (CPU-LED, LD1) ?

» Vilkkuuko vihrea Radioyhteyden tila -LED (= Transmission-LED, LD2) ?
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«  Vilkkuuko HATASEIS-piirin virhe -LED (LD3) ?

 Palaako HATASEIS-valmius-LED (LD5) vastaanottimen piirilevylla?

* Onko liitokset/ruuviliittimet kiristetty?

* Onko sisainen antenni varmasti liitetty?

* Onko ulkoinen antenni kotelon ulkopuolella varmasti asennettu

ja kunnolla maadoitettu koneen runkoon?

* Onko kaikki tulevat sy6ttod- ja maadoitusjohtimet kunnolla kytketty?
» Ovatko ohjausjohtimet erillaan tehonsyottojohtimista?

* Onko kaikkiin vastaanottimen ohjaamiin kontaktoreihin asennettu

kipinansammutuspiirit?

Taulukko: Vastaanottimien RX-6, RX-10 ja RX-14 piirilevyn diagnostiikka-LEDit

Sivu C11/12

LED numero Merkitys

LED vari

Toiminto

LD1 PROSESSORIN TILA (CPU)

keltainen

- ei pala prosessorivika tai ei saa jannitetta

- vilkkuu OK, itsetestaus tehty

LD2 RADIOYHTEYDEN TILA (Transmission)

vihrea

- ei pala vastaanottimen taajuuskanavalla ei ole aktiivista lIahetinta

- vilkkuu hitaasti |OK, Iahettimella ja vastaanottimella yhteys toisiinsa

- vilkkuu nopeasti |OK, SEIS-painike on alas painettuna

LD3 HATASEIS-PIIRIN VIRHE (E-Stop fault)

punainen

- ei pala OK

- vilkkuu vastaanottimen HATASEIS-piirissa virhe

LD4 VIESTITYYPPI (Telegram type)

punainen

- ei pala SEIS-painike on alas painettuna

- palaa OK

LD5 HATASEIS-VALMIUS (E-Stop relay activated)

punainen

- ei pala SEIS-painike pohjassa, HS-piiri ei virittynyt (kaynnistaessa jokin ohjauskasky ollut paalla)
- palaa OK, HS-piiri virittynyt

LD6... LAHTORELEELLE K1... MENEE OHJAUSKASKY (Output relays activated)
punainen

- ei pala releelle ei mene ohjausta

- palaa releelle menee ohjaus

LEDien sijainti piirilevylla: katso sivun C4/12 piirustus.
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Vastaanottimen RX 14-HL diagnostiikka-LEDit
RX 14-HL on H-Link-ohjelmoitava vastaanotin. Se on rakennettu IP65-luokiteltuun koteloon, joka suojaa
luotettavasti sdanndllisilta puhdistuksilta ja puhdistusaineilta.

Nelja LED-tilanosoitusvaloa sijaitsee kotelon oikealla puolella ja ne antavat kayttajalle tarkeda kayton tilatietoa.

RX 14-HL OMINAISUUDET

Tilanosoitusvalot

Asenna vastaanotinkotelo niin, etta
kotelon sivussa olevat
tilanosoitusvalot on helppo nahda!

Tulojen ja lahtéjen kayttéparametrit
asetellaan taskutietokoneella, MFSHL-232-
sovittimella, H-Link-modeemilla ja H-Link-

ohjelmalla. Tarkat ohjeet erillisessé
ohjelmointimanuaalissa. Pyydé lisétietoja.

1 hataseislahto (E-Stop)

4 optoerotettua viestituloa

(8...30 VDC tai 48...240 VAC)

14 johdotettua digitaalilahtoa

maks. 16 lisadigitaalilahdon
laajennusvalmius

maks. 4 lisdproportionaalilahdon
laajennusvalmius

RS232-sarjaliitdntad varmistavalle
kaapeliohjaukselle ja ohjelmointiin
12...24 VDC -syéttodjannite
DC-sovelluksiin

AC-sy6ttd 120...240 VAC tai 48 VAC
erillisella tulolla

integroitu 70-napainen Hetronic-pikaliitin
ulkoinen antenni.

Taskutietokone ja
H-Link-modeemi

MFSHL-232-
sovitin
HUOM! Kierré sovitinta
oikeaan asentoon
liittddksesi RS232-
porttiin
Taulukko: Vastaanottimen RX 14-HL kotelon tilanosoitusvalot
Valo Tila
Operation © Ei pala Palaa jatkuvasti Vilkkuu
Signal P Operation Ei jannitetta - Jannite havaittu
Error @ Signal Ei vastaanota - Oikean viestin
vastaanotto
Normal © | = Ei vikaa - Vika havaittu
Normal Ei vastaanota Vastaanottaa -
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