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1. Turvallisuusvaatimukset

1.1. Turvallisuus

1.1.1. Radio-ohjausjarjestelman turvallisuus

Tassa radio-ohjausjarjestelmassa on seka elektronisia ettd mekaanisia
turvallisuusominaisuuksia. Muiden jarjestelmien lahettimilta tulevilla
ohjauskaskyilla ei ole vaikutusta ennalta asetetun tiedonsiirtokoodauksen
ansiosta.

Kyseessa on Teidan turvallisuutenne !

Ohjausvirheet tai vaara kayttd saattavat aiheuttaa vaaratilanteita, kuten:

- kayttajan tai muiden henkildvahingot tai hengenvaara
- ohjattavan koneen tai muiden laitteiden materiaalivauriot.

Kaikkien taman radio-ohjausjarjestelman kayttajien:

- on oltava tehtavaan koulutettuja ja patevia
- on tunnettava tama kayttdohje ja noudatettava sita tarkasti.

1.1.2. Turvallisuusohjeet

Tassa kayttoohjeessa kaytetaan seuraavia merkintoja:

VAARA! Tama merkinta varoittaa valitttmasta hengenvaarasta tai
vakavan loukkaantumisen vaarasta, joka voi syntya, jos tata
kayttdohjetta ei noudateta.

HUOMIO! Tama merkinta varoittaa laitevahingon mahdollisuudesta, mikali
tata kayttoohjetta ei noudateta. Ohjeiden noudattamatta
jattdminen aiheuttaa myos takuun purkautumisen.

TARKEAA! Talla merkinnalla kiinnitetdan huomiota ominaisuuksiin ja
tietoihin, jotka helpottavat kayttoa.
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1.1.3. Mahdolliset vaaratilanteet

1.1.4.

1.1.5.

Tama jarjestelma mahdollistaa kauko-ohjauksen radioteitse. Ohjauskaskyt
valittyvat kuitenkin myos esteiden ohi paikkoihin, jonne kayttajalla ei ole
suoraa nakoyhteytta. Siksi:

1. lahetin on suljettava ja kayttdavain on irrotettava (irtoaa vain avaimen
asennossa "0") aina kun lahetin ei ole kayttajalla

2. jannitesyo6ttd on katkaistava aina ennen asennus-, huolto- tai
korjaustaital
3. mitaan taman jarjestelman turvallisuusohjeita tai —ominaisuuksia ei saa

poistaa tai muuttaa!

Kayttajien patevyys

(Katso myds ohjattavan koneen kayttoohje!)

Kayttajan on aina irrotettava kayttdavain lahettimesta, kun han jattaa
lahettimen. Nain estetaan jarjestelman luvaton kaytto.

Jarjestelman haltijan, omistajan tai tydnantajan on:
- annettava tama kayttdohje kayttajien saataville

- varmistuttava, etta jokainen kayttaja on lukenut ja taysin
ymmartanyt kaikki kayttdohjeen kohdat.

Turvallisuustoimenpiteet tyoskentelyalueella

- varmista, etta radio-ohjaimen kayttdalueella ei ole putoamisvaaraa,

liukastumisvaaraa tai muuta ohjaimen kayttajaan kohdistuvaa
vaaraa

- pida lahetinta sopivaan kantotarvikkeeseen (vyokiinnike, olkahihna,

valjaat, ...) kytkettyna
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1.1.6. Turvallisuusominaisuudet

Koneen toiminnot voidaan pysayttaa:

1. lahettimen SEIS-painikkeella (= STOP!), koneen pysahtyminen alkaa
noin 50 ms kuluttua painikkeen painamisesta

2. kaantamalla lahettimen kayttdavainkytkin asentoon "0", koneen
pysahtyminen alkaa noin 450 ms (= noin %z sekuntia) kuluttua

Lisaturvallisuutta antaa suojakaulus:

- se estaa ohjauspainikkeiden tahattoman kayton, ja estaa siten vahinko-
ohjaukset

Nama turvallisuusominaisuudet on:

- kehitetty suojaamaan seka henkildita etta koneita/laitteita

VAARA! Turvaominaisuuksia ei saa muuttaa, niitd ei saa poistaa eika
jattda huomioimatta !

1.1.7. Toimenpiteet hatatapauksessa

1. Hatatapauksessa paina heti punaista SEIS-painiketta
(katso kuva alla).

2. Toimi sen jalkeen ohjattavan koneen kayttoohjeen mukaan.

Tyyppi GL 6K Tyyppi Nova 6L

SEIS-painike
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2. Asennusohjeet

2.1. Vastaanottimen asennus

Asenna vastaanotin paikalleen

Sivu 7/25

Valitse vastaanottimelle paikka, jossa se on suojassa lentavien esineiden

aiheuttamalta vahingoittumiselta, mutta kuitenkin hyvin saavutettavissa.

Vastaanottimen kotelointiluokka on IP65 ja se kestaa suoraa vesisuihkua ja
on polylta suojattu. Siksi saa- ja ymparistdolosuhteet eivat ole tarkeimmat
valintakriteerit asennuspaikkaa valitessa.

Vastaanottimen asentaminen vaatii neljan kiinnitysreian tekemisen ja mahdollisesti
varindnvaimennuksen (katso seuraava sivu). Porauskaavio ja suositeltavat ruuvi-

koot on esitetty kuvassa alla.

Jos vastaanotinkoteloon on kiinnitetty antenni, asenna kotelo niin, etta
antenni osoittaa suoraan ylospain. Antennin ympariston tulee jaada

vapaaksi varsinkin metalliesineista. Katso kuva alla.
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Varindnvaimennus

Suosittelemme, ettd vastaanotin asennetaan varinda vaimentavien kumityynyjen
varaan. Jos tyynyt toimitetaan vastaanottimen mukana (alkuperainen HETRONIC-
varaosa), on niiden kiristysmomentti 2 Nm. Varinanvaimennustyynyt voi tilata

HETRONIC-myyjalta, jos niita ei alkuperéiseen tilaukseen kuulunut.

Kytke lahtojohdotus

Vastaanottimen johdotus on kriittinen jarjestelman oikean toiminnan kannalta.
Tee kaikki liitokset laadukkailla koskettimilla tai juotosliitoksin kunnollisen
sahkoisen kontaktin saamiseksi.

Apujannitteen ja maadoituksen johdotukset ovat tarkeita ja ne on liitettava
luotettaviin piireihin. Ala maadoita tata laitetta ajoneuvon runkoon.
Maadoitusjohdin tulee liittda suoraan ajoneuvon akun miinusnapaan.

Proportionaaliventtiileille lahtevat ohjaussignaalit tulee johdottaa erillaan
kaikista kaapeloinneista, joista voi indusoitua jannitetta ohjausjohdotukseen.
Hairioét tai indusoituneet jannitepiikit saattavat aiheuttaa virhetoimintoja
proportionaalisaatoon.

Vastaanottimien kytkentékuvat liitteessa E Lahetin- ja vastaanotinkuvat.

Liita valmiskaapelit (optio)

Liita valmiskaapeloinnin liittimet vastaanottimeen ja vastaavaan venttiiliin.

Taydenna sahkoinen johdotus

Liita kaikki loput johtimet (apujannite, koneen kaynnistys, pysaytys, jne...)
nosturin ja radio-ohjauslaitteen johdotuskaavioiden mukaisesti.

Vastaanottimien kytkentakuvat liitteessa E Lahetin- ja vastaanotinkuvat.
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2.2. Latauslaitteen asennus

Latauslaite tulisi kytkea sulakkeen kautta suoraan ajoneuvon akulle.
Tarkoituksena on, etta latauslaite toimii, vaikka sytytysvirta ei olisikaan
kytkettyna. Latauslaitteen virrankulutus on erittain pieni, joten taman vaikutus
ajoneuvon akkuun on minimaalinen.

Latauslaite on suojattu vaaranapaista kytkentaa vastaan. Latauslaitetta tulee
kayttaa vain kuivassa tilassa.

Latauslaitteesta on saatavana myds pistotulpalla verkkojannitteeseen
liitettavia AC-versioita: eurooppalaisella 230 VAC pistotulpalla tai
amerikkalaisella 115 VAC pistotulpalla.

Syoéttaminen katkeamattomasta lahteesta on suositeltavaa, koska jokainen
latauslaitteen apujannitekatkos aloittaa aina uuden latausjakson, mika
vaikuttaa akun elinikda alentavasti.

Latauslaitteet tarkemmin kohdassa 3.1.4. Akkujen latauslaitteet.
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3. Kayttoohjeet

VAARA! Radio-ohjausjarjestelman kaytté on ankarasti kielletty, mikali
kayttaja ei ole lukenut tarkasti tata kayttoohjetta ja taysin
ymmartanyt sita! Erityistd huomiota tulee kiinnittaa
kappaleeseen 1.1. Turvallisuus.

3.1. Akkujen kasittely

HETRONIC radio-ohjainlaitteiston mukana toimitetaan 2 kpl ladattavia akkuja.
Yksi akuista asennetaan lahettimen pohjassa olevaan akkupesaan.
Vakioakun (akkutyyppi 3,6 V NiMH 1200 mAh) toiminta-aika on noin 8...16
tuntia olosuhteista ja lahetintyypista riippuen.

3.1.1. Akun asentaminen

Varmista, etta akkukoskettimet ovat puhtaat. Huonosta kontaktista voi
aiheutua katkoksia.

Asenna akku akkutilaan kosketinpinnat edella (vakioakku) tai kosketinpinnat
alaspain (erikoisakku). Paina akkua kohti koskettimia ja samalla alaspain, jotta
akku jaa lahettimen pesaan.

Vakioakku Erikoisakku (erikoistilauksesta)
- 3,6 V NiMH -9,6 V NiCd
-9,6 V NIMH - vain malleihin GL, GR tai Euro

- 9,6 V NiCd
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3.1.2. Akun vaihto

Lahettimen elektroniikka valvoo akun jannitetta jatkuvasti. Kun akku on lahes
tyhja, antaa lahettimen sisalla oleva summeri jaksottaisia aanimerkkeja.

Kun kuulet aanimerkin, on seuraavat toimenpiteet tehtava heti:

- aja ohjattava kone turvalliseen tilaan 30 sekunnin kuluessa !!

VAARA! Lahetin menee SEIS-tilaan ja sammuu 30 sekunnin
kuluttua siita, kun aanimerkki kuuluu.

- sammuta lahetin kdantamalla avainkytkin asentoon "0".

- poista tyhja akku tyontamalla akkua hieman sisaanpain, nostamalla akun
ulkoreunaa ja sitten vetamalla akku ulos

- pane ladattu akku lahettimen akkutilaan

- toimi sitten kohdan 3.2.2. "Turvatoimintojen testaus ja radio-ohjauksen
aloitus" ohjeiden mukaan

- radio-ohjausjarjestelma on jalleen kayttovalmis

3.1.3. Akun lataaminen

VAARA! Rijahdysvaara!

Kayttdkaa vain alkuperaisia HETRONIC-osia. Muiden osien
kayttdo saattaa aiheuttaa rajahdysvaaran! Rajahdyksessa
vapautuvat kaasut ja kemikaalit seka lentavat osat voivat
aiheuttaa loukkaantumisen tai hengenvaaran.

Akun vienti latauslaitteeseen:

Vakioakku (nelion muotoinen, mallit Nova, GL, GR tai Euro, )
- tyénna tyhja akku kosketinpinnat edella latauslaitteeseen, lopuksi
paina akkua kevyesti alas kunnes se lukkiutuu paikalleen

Erikoisakku (suorakaiteen muotoinen, vain mallit GL, GR tai Euro)
- asenna akku akkutilaan kosketinpinnat alaspain, ohjainsalvat edella
- paina akkua alaspain, jotta lukitussalpa naksahtaa.

koisakuille

ioakuille
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3.1.4 Akkujen latauslaitteet

Mahdollisimman pitkdn elinian saa akuille, kun lataa ne vasta kun lahettimen
alijanniteilmaisin (punaisena vilkkuva LED-valo ldhettimessa) ilmoittaa
akkukapasiteetin loppumisesta noin 30 sekuntia ennen lahettimen
sammumista.

Latauslaitteessa pitiminen ei vahingoita akkua. Ala poista akkua laturista, jos
sita ei tarvita. Joka kerta, kun irrotat akun laturista ja panet sen takaisin, uusi
latausjakso alkaa. Samoin tapahtuu, jos irrotat laturin apujannitteen ja kytket sen
jalleen takaisin. Siksi on suositeltavaa syo6ttaa laturia katkeamattomasta
jannitelahteesta.

Akkujen elinika riippuu ymparistdolosuhteista. esimerkiksi lAmpédtila voi vaikuttaa
elinikdan paljonkin.

HUOMIO! Ladattavat akut ovat ongelmajatetta!
Havita vanhat akut asiaankuuluvalla tavalla ja ota tarvittaessa
yhteytta ongelmajatteiden kasittelyn ammattilaisiin!

3.1.4.1. Latauslaite UCH-1

Latauslaitteen UCH-1 valmistus on lopetettu. Se on taysin korvattavissa tyypillda UCH-2.
Katso kohta 3.1.4.2.
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3.1.4.2. Latauslaite UCH-2

UCH-2-latauslaitetta valmistetaan apujannitteille115/230 VAC tai 12/24 VDC seka
akkujannitteille 3,6 VDC tai 9,6 VDC. UCH-2 on kehittyneempi versio latauslaitteesta UCH-1.

Latausominaisuuksia ja akun tilan ilmaisua on parannettu mm. seuraavasti:
- kultapinnoitetut ja itsepuhdistuvat akkukoskettimet
- normaalien Hetronic-akkujen pikalataus, pikalatausaika alle 2 h
- yllapitolataus, akun voi jattaa latauslaitteeseen, vaikka akku on tayteen latautunut
- akkutestaus, laturi tunnistaa viallisen akun, ja kertoo sen LED-merkkivalolla
- latauksen ja akun tilan indikointi kolmella LED-merkkivalolla:

LED Tila Merkitys
CHARGE - palaa jatkuvasti - lataus kaynnissa
(keltainen) - vilkkuu jatkuvasti - akussa oikosulku
FAST CHARGE - palaa jatkuvasti - pikalataus kaynnissa
(punainen)
READY - palaa jatkuvasti - akku taysin latautunut,
(vihred) yllapitolataus alkanut
El MIKAAN - kaikki LEDit pimeina, - akku viallinen, latauspiiri
vaikka akku latauslaitteessa katkennut
Lataus 1. tydnna akku latauslaitteeseen molemmat ohjausurat kohdallaan

2. paina akun kannen reunaa kunnes se asettuu paikalleen, CHARGE-LED
vilkkuu 2 sekuntia, ja palaa sen jalkeen jatkuvasti latauksen ajan

3. kun akku on taysin latautunut, READY-LED syttyy ja CHARGE-LED
sammuu, latausaika voi olla maks. 5 tuntia riippuen akun tilasta

4. jata akku latauslaitteeseen, kunnes tarvitset sita, yllapitolataus pitda akun
taysin latautuneena kuitenkaan ylilataamatta sita

Pikalataus 1. aseta akku latauslaitteeseen (kuten ylld kohdat 1 ja 2), CHARGE-LED

vilkkuu 2 sekuntia ja jaa sitten palamaan jatkuvasti

2. paina FAST CHARGE -kalvopainiketta, FAST CHARGE -LED syttyy ja
palaa jatkuvasti pikalatauksen aikana

3. kun akku on taysin latautunut, READY-LED syttyy ja CHARGE- ja FAST
CHARGE -LEDit sammuvat, pikalatausaika voi olla maks. 2 tuntia riippuen
akun tilasta

4. jata akku latauslaitteeseen, kunnes tarvitset sita, yllapitolataus pitda akun
taysin latautuneena kuitenkaan ylilataamatta sita

Latausarvot Akkutyyppi (vakioakut) Latausvirta/-aika Pikalatausvirta/-aika
- 3,6 V NiMH 1200 mAh 300mA/4h 780mA/<2h
- 9,6 V NiMH 650 mAh NOVA 200mA/4..5h 680 mA/<2h
- 9,6 V NiMH 1200 mAh GL, GR, Euro 300mA/4..5h 780mA/<2h
- 9,6 V NiCd 300 mAh NOVA 200mA/4...5h 680mA/<2h
- 9,6 V NiCd 700 mAh GL, GR, Euro 300mA/4..5h 780mA/<2h

Akun kayttoaika

- 3,6 V NiMH 1200 mAh: 8...16 tuntia (jatkuva lahetys). Akun kayttdaika riippuu jarjestelmasta
ja kayttoolosuhteista. Esimerkiksi kayttolampdtila saattaa vaikuttaa aikaan huomattavasti.

Kuva: Latauslaite UCH-2

CHARGE-LED FAST
CHARGE
-painike
3,6 V latauslaitteen FAST
akkupesassa on kaksi CHARGE-LED Akku

pienennyspalaa
(mustat tai keltaiset).

9,6 V versiossa
pienennyspaloja ei ole.

READY-LED
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Kayton aloittaminen

Turvallisuustesti (kappaleiden 3.2.1 ja 3.2.2 mukaan) on tehtava ennen radio-
ohjausjarjestelman kayttoa.

Turvallisuustesti on tehtava vahintaan kerran paivassa, seka aina ennen
kaytdn aloittamista ja jokaisen tydvuoron alkaessa.

TARKEAA! Taman kayttdohjeen mukana on lahettimen piirros. Lahettimien

ulkoasut ja ominaisuudet vaihtelevat asiakkaiden toivomuksista
johtuen, mutta useimmiten lahettimen ohjaustoiminnot vastaavat
tarkasti koneen kiinteitd ohjaustoimintoja. Ainoa ero on, etta
konetta ohjataan nyt ilman ohjainkaapelia.

Vertaa ohjattavan koneen kayttoohjetta ja lahetinpiirrosta
selvittddksesi ohjauspainikkeiden sijainnit ja niitéa vastaavat
toiminnot !

Seuraavassa ohjeessa esitetaan ainoastaan radio-ohjauslaitteen
ohjauspainikkeet ja erityisominaisuudet.

VAARA! Vaara henkildille ja omaisuudelle! Radio-ohjausjarjestelméan

3.2.1.

kayttdé on ankarasti kielletty, mikali kayttaja ei ole lukenut tarkasti
tata kayttoohjetta ja taysin ymmartanyt sita!

Erityistd huomiota tulee kiinnittda kappaleisiin "Turvallisuus" ja
"Turvallisuusominaisuudet".

Tarkista HATASEIS-piirin toiminta, kuten koneen valmistajan
kayttbohjeessa on kuvattu ennen kayton aloittamista!

Visuaalinen tarkistus

Tarkista aina ennen tyoskentelyn aloitusta:

- turvallisuusominaisuuksien toimivuus ja kunto

- osien kunto (onko murtuneita tai kuluneita osia?)

- ohjainkahvojen ja ohjauspainikkeiden suojakalvon kunto.

Ali kidyta lahetinta, jossa on edelld mainittuja vikoja!
Korjaa puutteet valittomasti!
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3.2.2. Turvatoimintojen testaus ja radio-ohjauksen
aloitus

Tarkistuslista ensimmaisen kdaynnistyksen yhteydessa.
(Tama tarkistuslista on kaytava huolella lapi ennen laitteen kayttoa !)

- tarkista, etta avainkytkin on asennossa "0" ja SEIS -painike on
kayttbasennossa (= painike vedetty ylos — mallit GL, GR, Euro)

(= painiketta kdannetty myodtapaivaan — malli Nova)

- pane ladattu akku lahettimen pohjassa olevaan akkutilaan (katso 2.1.1.)

- kytke lahetin paalle kaantamalla avainkytkin asentoon "1" ("ON"), kuulet
lyhyen aanimerkin

- odota toista aanimerkkia (noin 3 sekuntia)

- lahettimen LED-merkkivalo alkaa vilkkua

- paina nyt vihreaa "Start"-painiketta (S1) lahettimessa (katso kuva seuraavalla
sivulla)

- tarkista HATASEIS-toiminto ohjattavan koneen kayttdohjeen mukaan, mutta
kayta nyt radiolahettimen SEIS-painiketta koneen HATASEIS- painikkeen
sijasta

- paina SEIS-painiketta, varmista etta ohjaustoiminnot eivat ole mahdollisia
SEIS-painikkeen painalluksen jalkeen

- ovatko HATASEIS-piirin toiminnot kunnossa? mikali ei ole, kdanna avainkytkin
asentoon "0" ja etsi vika

- mikali toiminto oli haluttu, vapauta SEIS-painike

- paina vihreaa "Start"-painiketta (S1) lahettimessa (katso kuva seuraavalla
sivulla)

- poikkeuta ohjaimen vipua, tapahtuuko haluttu toiminto koneella? mikali
toiminto ei ole haluttu, paina SEIS-painike pohjaan, kaanna avainkytkin
asentoon "0" ja etsi vika

- mikali haluttu toiminto tapahtuu, ovat radio-ohjausjarjestelma ja kone nyt
kayttdvalmiita.

VAARA! Pysayta kone vilittbmasti, mikali ndiden tarkistuksien yhteydessé
ilmenee vikoja tai puutteita.
Ota valittomaésti yhteys HETRONIC-myyjaan, jotta vian aiheuttaja
saadaan selville!

Ald koskaan kéyti konetta, jonka HATASEIS-toiminnot eiviit
toimi oikein.

Naiden ohjeiden noudattamatta jattdminen voi johtaa henkilo- tai
omaisuusvahinkoon. Kaikki toimet, jotka voidaan katsoa naiden
ohjeiden vastaisiksi, voivat johtaa takuun raukeamiseen.
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Malli GL Malli Nova

Start-painike “S1”

(joissakin Nova-malleissa lahettimen oikeassa sivussa)

3.3. Nopeusalueet

BMS-radio-ohjausjarjestelmassa on kaksi eri nopeusaluetta. Nopeusalueen
vaihto tehdaan valintakytkimella. "Janis”-asennossa on kaytettavissa esim.
maksimi nopeusasetus ja “etana’-asennossa esim. < 70 % ”janis”-asennon
nopeusasetuksesta (riippuu nopeusasetuksista).

Molempien alueiden nopeusasetuksia voidaan muuttaa, katso kohta

3.4.2. Toimintanopeuden asetus.

Nopeusalueen valintakytkin "etana / janis"

Malli GL Malli Nova
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3.4. Proportionaalitoiminnot

Proportionaalitoiminnot ja -nopeudet on esiaseteltu venttiilityypin mukaisesti
HETRONIC:in tehtaalla.

HETRONIC-edustajasi voi palauttaa tehdasasetukset tarvittaessa.
Nopeusasetuksia saa tehda vain nosturivalmistaja, heidan edustajansa tai
valtuutettu huoltoliike.

HUOMIO! Kaikki rele- ja proportionaalilahdot on johdotettu
kytkentaliittimelle. Tasta johtuen vastaanottimen avaaminen
on tarpeetonta! Vastaanottimen avaaminen ilman lupaa tai
muilta kuin valtuutetuilta huoltopisteilta on kielletty ja
saattaa johtaa valmistajan takuun raukeamiseen.

3.4.1. Pika-asetukset (Quick-Set)

Quick-Set-jarjestelma helpottaa radio-ohjausjarjestelman asentamista,
asetusten tekemista ja huoltoa. Quick-Set mahdollistaa kaikkien
proportionaalisten toimintojen (venttiilin likkeen) nopeuden saatamisen
lahettimelta.

Nopeusasetuksia saa tehda vain nosturivalmistaja, heidan edustajansa
tai valtuutettu huoltoliike.

Punaisella ohjelmointiavaimella paastaan ohjelmointitilaan. Kun asetukset
ovat valmiit, poista ohjelmointiavain ja sailyta se varmassa paikassa.
Toimintanopeudet voidaan saataa uudelleen koska tahansa.

Jarjestelmaan kuuluu emolevy, jossa on kaikki yleiset HETRONIC-
vastaanottimista 16ytyvat toimintapiirit. Naita toimintoja ovat tehonsaato,
vastaanotetun radiosignaalin dekoodaus, 12 digitaalilahtoa, ja Quick-Set-
toiminto. Emolevylla ovat myds diagnostiikka-LEDit, jotka nakyvat
vastaanotinkotelon ulkopuolellekin.

3.4.2. Toimintanopeuden asetus

Nopeusasetuksia saa tehda vain nosturivalmistaja, heidan edustajansa
tai valtuutettu huoltoliike.

Tata toimenpidetta tehdessa vastaanottimen on oltava kytkettyna ohjattavaan
koneeseen, kaikkien johdotusten on oltava valmiiksi tehdyt ja |ahettimessa on
oltava tayteen ladattu akku.

TARKEAA! Nosturin on oltava avoimella alueella, etteivit dkkiniiset tai
arvaamattomat liikkkeet vahingoita omaisuutta tai rakennuksia.
Puomin kurotusetaisyydella ei saa olla voimalinjoja. Ohjaa tukijalat
"ulkona ja alhaalla" -asentoon nosturivalmistajan suositusten
mukaisesti, ja varmista, etta nosturi on vakaa. Katso tarkemmat
ohjeet nosturin kayttoohjeesta. Anna ajoneuvon moottorin kayda
tyhjakaynnilla.
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HUOMIO! VALTA LOUKKAANTUMISTA JA OMAISUUSVAHINKOJA!
Nosturi saattaa toimia radio-ohjauksella eri tavalla kuin
kasiohjauksella. Sdatoasetusten tekemisen aikana ole erittain
varovainen ohjaussauvojen/vipujen liikkeiden kanssa.

Valta akillisia liikkeita ja seuraa tarkasti nosturin liikkeita.
Ohjaajan on seistava kuivalla, suoralla, kiintealla ja oljyttomalla
pinnalla, jossa ei ole kompastumisvaaraa.

1. Ohjaa puomi irti lepotasostaan nosturin kasiohjaimilla. Ohjaa puomi

turvalliseen aloituskohtaan.

2. Lahetin on oltava kantovyodlla/valjailla kayttajan paalle puettuna, ja kantovyo

on oltava sopivasti kiristettyna.

3. Kytke vastaanottimeen apujannite.

4. Irrota musta avain lahettimen avainkytkimesta.

5. Laita tilalle punainen ohjelmointiavain.

6. Kdanna punainen ohjelmointiavain asentoon "1" ("ON").

7. Odota noin 3 sekuntia, kunnes toinen summeriaani paattyy.

8. Kdanna avainta neljanneskierros ohjelmointiasentoon. (Tama onnistuu vain
punaisella ohjelmointiavaimella.) Paina "Start/torvi"-painiketta ainakin yhden
sekunnin ajan.

9. Alkunopeuden (miniminopeuden) asettaminen - Kaanna haluttua ohjaussauvaa,
kunnes saat aikaan hitaan liikkeen. (Jos ajoneuvon torvi on liitetty vastaanottimeen,
antaa se lyhyen aanimerkin, kun ohjaussauva saavuttaa minimiliikeasennon). Pida
ohjaussauva tassa asennossa.

10. Saada taman toiminnon nopeus ohjelmointipainikkeilla "+" ja "-" (uudet Nova-
jarjestelmat) tai ohjelmointivipukytkimella "T-O-T" (palautuva-nolla-palautuva,
vanhat Nova-jarjestelmat ja GL). Paina painiketta/vipukytkintd suuntaan "+" nopeuden
lisdamiseksi, tai suuntaan "-" nopeuden vahentamiseksi. Saada

toimintanopeus mahdollisimman hitaaksi. Nain saadaan aikaan pehmea
kaynnistys tata toimintoa kaytettaessa.

11. Loppunopeuden (maksiminopeuden) asettaminen — Kaanna ohjaussauva
maksimiasentoonsa. Paina ohjelmointipainiketta/ohjelmointivipukytkinta

suuntaan "+" nopeuden lisaamiseksi, tai suuntaan "-" nopeuden

vahentamiseksi.

VAARA! VALTA LOUKKAANTUMISTA
Nosturi liikkuu toimintoasettelun aikana.
Varmista, ettei alueella ole tavaraa tai sivullisia henkiloita.

Vastaanotin voi ohjelmoida vain yhden toiminnon kerrallaan. Varmista, etta
ohjaussauvaa kdannetaan vain yhteen suuntaan kerrallaan. Kun
toimintoasetus yhteen suuntaan on valmis, toista ylla olevat toimenpiteet
muihin suuntiin ja muille toiminnoille. Muista asettaa arvot seka nopeille
("janis") etta hitaille ("etana") alueille. Aseta nopeat "janis"-nopeudet ennen
hitaita "etana"-nopeuksia.

Kun kaikki asetukset ovat valmiit, odota ainakin 10 sekuntia, ennen kuin suljet
lahettimen. Uudet arvot tallentuvat automaattisesti jarjestelman muistiin.

Esimerkki nopeusasettelun vaiheista on esitetty liitteessd F Quick-Set.
Jos asettelun aikana ilmenee ongelmia, ota yhteys HETRONIC-myyjaan.
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3.5. Merkkivalot ja aanisignaalit

Jarjestelmassasi on muutamia erilaisia merkkivalo- ja aanisignaaleja, jotka
kertovat radio-ohjainjarjestelman tilan.

3.51. Lahetin

Kytke virta avainkytkimella lahettimeen. Kuuluu yksi pitkd summeriaanimerkki.
Itsetestauksen jalkeen kuuluu toinen aanimerkki ja lahettimen vihrea LED
"Signal" alkaa vilkkua. Paina Start/torvi-painiketta kaytdon aloittamiseksi vasta
toisen aanimerkin jalkeen. Jaksottainen aanisignaali ilmoittaa akun olevan lahes
tyhja. (katso kappale 3.1.2. Akun vaihto).

3.5.2. Vastaanotin, BMS-1-jarjestelma

Vastaanottimen oikeassa sivussa on nelja (4) LEDia. LEDit kertovat
jarjestelman tilan (jarjestelma OK tai vikatila). Katso kuva seuraavalla sivulla.

e Vihrea LED "Signal" alkaa vilkkua, kun lahetin on kaynnistetty ja
oikeanlainen data on vastaanotettu vastaanottimella.

e Keltainen LED "Normal" alkaa vilkkua vihredn kanssa samanaikaisesti.

e Punainen LED “Error” alkaa vilkkua, kun vastaanotin on HATASEIS-
tilassa. Tama voi johtua virheellisesta kaynnistyksesta, viallisista osista
itsevalvonnan alaisessa HATASEIS-piirissa, tms.

e Keltainen LED “Operation” alkaa vilkkua n. 3 s kuluttua vastaanottimen
apujannitteen kytkennan jalkeen.

e Punaisen LEDin “Error” tulee vilkkua samalla aikavalilla kuin keltainen LED
“Operation”.

e Punainen LED “Error” lopettaa vilkkumisen jarjestelman kaynnistyksen
jalkeen ja keltainen LED “Normal” alkaa vilkkua.

HUOMIO! Noin 1 sekunti lihettimen START-painikkeen painamisen
jalkeen punaisen LEDin “Error” taytyy lopettaa vilkkuminen,
muutoin on kyseessa virhetoiminta.

Ota yhteys HETRONIC-edustajaan.
Ala avaa vastaanotinta ilman lupaa, vastaanottimen takuu
saattaa raueta!
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Kuva: Diagnostiikka-LEDit BMS-1-vastaanottimen oikeassa sivussa

Operation
Signal
Error
Normal

3.5.3. Vastaanotin, BMS-2-jarjestelma

Vastaanottimen oikeassa sivussa on kolminumeroinen 7-segmenttinaytto,
joka nayttaa tilatietoja ja vikakoodeja. Katso kuva alla.

Kuva: Diagnostiikkanaytto ja tarra BMS-2-vastaanottimen oikeassa sivussa

( BMS-2: System Status Indicators )
x x 0 - Normal Operation x X x. - Dot blinks = Telgram OK
x x 1- System Not Started X X . x - Dot on = Program Mode
x x 3 - Communication Error E x x - Error Code

1 x x - Analog Channel 1 active
x x 2 - Active E-Stop 2 x x - Analog Channel 2 active
X x 4 - Passive E-Stop ... up to Analog Channel 8

001

\_ www.hetronic.com HETR@?% ),

Vastaanottimen oikeassa sivussa on tarra (kuvassa oikealla), jossa
tarkeimmat koodit on selitetty.

Kaikki tila- ja vikakoodit on esitetty seuraavalla sivulla.
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BMS-2-vastaanottimen Vikakoodit voivat olla asiakaskohtaisesti maariteltyja,
diagnostiikkandyton koodit eivatkd ne silloin ole tman taulukon mukaisia.
Taulukossa alla on esitetty tilanosoitus- ja vikakoodit. ~ Siina tapauksessa katso vikakoodit jarjestelman

mukana tulleista asiakaskohtaisista dokumenteista.

Tilanosoitus

xx0 Vastaanottaa signaalia, ei SEIS-kaskya, jarjestelma kaynnissa. Esim. 000 = tila OK, kaikki vivut keskiasennossa

XX 1 Vastaanottaa signaalia, BMS-2 HS*-tilassa, ei SEIS-kaskya ldhettimeltd. Esim. 001 = HS*-tila, kaikki vivut keskias.

XX2 Vastaanottaa signaalia, BMS-2 HS*-tilassa, SEIS-k&sky lahettimeltd. Esim. 002 = HS*-tila, SEIS-kasky lahettimelta

xx3 Radiotaajuushairi

004 Ei saa signaalia, ei radioyhteytta tai lahetin suljettu

000. Vilkkuva piste kolmannen merkin perassa, vaihda tila jokaisen oikein vastaanotetun viestin jalkeen (vihrea LED)

00.0 Vilkkuva piste toisen merkin perassa osoittaa ohjelmointitilaa (Quick-Set)

1xx Analogilahto 1 aktivoitu (mahdolliset arvot 1...8), vipu ei ole keskiasennossa. Jarjestelma ei kaynnisty, jos
vipu ei ole keskiasennossa.

Vikakoodit

E x x Vikakoodinumerot ovat asiakasmaéarittelyn mukaisia. Alla esitetyt koodinumerot eivét valttdmétta ole kaytdssa
jarjestelmassasi. Katso tarkat kooditiedot jarjestelmasi mukana tulleista dokumenteista.

EOO Joystick 1 error - joystick 1 out of neutral without closed safety switch

EOA1 Joystick 2 error - joystick 2 out of neutral without closed safety switch

EO02 Joystick 3 error - joystick 3 out of neutral without closed safety switch

EO3 Joystick 4 error - joystick 4 out of neutral without closed safety switch

EO4 Joystick 5 error - joystick 5 out of neutral without closed safety switch

EO5 Joystick 6 error - joystick 6 out of neutral without closed safety switch

EO6 Joystick 7 error - joystick 7 out of neutral without closed safety switch

EQ7 Joystick 8 error - joystick 8 out of neutral without closed safety switch

EO8 Over-current 0 error, over-current on E-Stop circuit

EO09 Over-current 1 error, over-current on switching output 1-6

E10 Over-current 2 error, over-current on switching output 7-12

E11 Over-voltage error >35V

E12 Under-voltage error <8V

E13 DV1 (Y0) read back error

E14 SW output 1 read back error

E15 Valve Supply 1 read back error

E16 Valve Supply 2 read back error

E17 Valve Supply 3 read back error

E18 Valve Supply 4 read back error

E19 Valve Supply 5 read back error

E20 Valve Supply 6 read back error

E21 Valve Supply 7 read back error

E22 Valve Supply 8 read back error

Vikakoodit alkaen numerosta 50 ovat kaynnistyksen tai online-testin vikoja ja vaativat poistuakseen uudelleenkaynnistyksen.

E50 CPU_TEST_FAILED

E51 WATCHDOG_TEST_FAILED

E52 INTERRUPT_TEST_FAILED

E53 TIMER_TEST_FAILED

E54 EXTRAM_TEST_FAILED

E55 INTRAM_TEST_FAILED

E56 INTPRAM_TEST_FAILED

E57 PFLASH_TEST_FAILED

E58 STACK_OVERFLOW_DETECTED

E59 MAIN_LOOP_TIME_FAILED

E60 OP_COUNTER_ERROR

E61 Serial EEPROM checksum error

* HS-tila = vastaanotin HATASE|S-tilassa, vastaanottimen HATASEIS-releet aktivoitu
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3.6. Taajuudet ja osoitteet

Taajuudet

Jarjestelmasta riippuen, jokainen HETRONIC radio-ohjausjarjestelma sisaltaa
suurtaajuusosan CS 434 tai CS 458, joka sisaltaa lahettimen
suurtaajuusmoduulin ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulin. Lahettimen ja
vastaanottimen taajuusasettelu tehdaan suurtaajuusmoduulissa.

Lahettimessa ja vastaanottimessa taajuusasettelu on oltava sama.
Taajuusasettelu on esitetty liitteessd B Suurtaajuusosat.

HUOMIO! Suurtaajuusosan CS 434 kaytto ei vaadi kayttélupaa eika
lupamaksuja EU:ssa eika Australiassa, muut maat
selvitettava erikseen.

Suurtaajuusosan CS 458 taajuuksien "Ryhma B" kaytto ei
vaadi kayttolupaa eika lupamaksuja USA:ssa eika
Kanadassa, muut maat ja taajuudet selvitettava erikseen.

Suurtaajuusmoduulin paateaste saattaa tuhoutua, mikali
lahetinta kaytetaan ilma antennia.

Osoitteet

Taajuusasettelun lisaksi jokainen lahetin-/vastaanotinpari on osoitekoodattu,
jotta ulkopuolisen jarjestelman lahetin ei voi vaikuttaa toisen jarjestelman
vastaanottimeen. Osoitekoodaus on tehty ADMO-osoitemoduuleilla.
ADMO-moduulien kaytto on esitetty liitteessa C Osoitekoodaus.

Jos lahettimen kooderilevy, BMS-1-emolevy tai koko vastaanotin vaihdetaan,
on uusien osien ADMO:jen vastattava jarjestelman osoitetta.

TARKEAA! Jos lidhettimen ja vastaanottimen ADMO-osoitteet eivit
vastaa toisiaan, jarjestelma ei toimi!



Kayttéohje Hetronic BMS Sivu 23/25

4. Tarkistukset

Laitteiston haltijan on huolehdittava siita, etta asiantuntija tarkistaa radio-
ohjauslaitteiston saanndllisesti, ainakin kerran vuodessa.

HUOMIO! Asiantuntijalla on oltava ammatillisen koulutuksensa ja
kokemuksensa antamat tiedot langattomien ohjauslaitteiden
alueelta, ja hanella on paikallisten tyosuojelu- ja
turvallisuusasetusten seka yleisten teknisten asetusten tuntemus
(esimerkiksi DIN-normit, VDE-maaraykset ja muut EU:n tai
kansalliset asetukset). Asiantuntemuksen on oltava silla tasolla,
etta han pystyy arvostelemaan langattoman ohjausjarjestelman
tydturvallisuuden tilaa.

5. Ymparistotiedot

TARKEAA! Valta ympériston saastuttamista! Sahkolaitteet ja niiden osat,
erityisesti ladattavat akut, ovat ongelmajatetta. Anna tarvittaessa
jatteiden kasittely ammattilaisten tehtavaksi.
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6. Tekniset tiedot

Laitetyyppi: BMS (Baseboard Module System)

6.1 Yleiset jarjestelmatiedot

Taajuus:
Toimintaetaisyys:
Osoitteet:
Kayttolampotila-alue:
Tiedonsiirtonopeus:
Merkkivali:

400...470 MHz, 70 cm kaistanleveys
noin 100 m vakioantennilla

ADMO, noin 1 miljoona mahdollisuutta
-25...+70°C (-4...158 F)

4800 Baud

4 (Hamming distance)

6.2.1. Vastaanotin, BMS-1-jarjestelma

Kotelointiluokka:
Jarjestelma:
Kayttojannite
Dekoodaus:

Sulake:
Lahto:

Virrankulutus lepotilassa:
Antenniliitanta:

Mitat (sis. kumitassut L x K x S):
Paino:

IP 65

kaksoissupervastaanotin (GA 610)

12 ... 24 VDC (-50% ... +20%)
moninkertainen bindariluvun tunnistus ja
vertailu

7,5 A/ 80V autosulake
HATASEIS-Iahtd kahdella MOS-FET-
transistorilla,

12 digitaalilahtoa, potentiaalivapaa
250 V/ 8 A,

6 — 8 analogialaht6a, 2 nopeusaluetta,
260 mA, kun ei ohjauksia (Stand by)
TNC-liitin

noin 265 mm x 161 mm x 111 mm
2,5kg

6.2.2. Vastaanotin, BMS-2-jarjestelma

Kotelointiluokka:
Jarjestelma:
Kayttéjannite
Dekoodaus:

Sulake:
Lahto:

Virrankulutus lepotilassa:
Antenniliitanta:

Mitat (sis. kumitassut L x K x S):
Paino:

IP 65

syntetisaattoritekniikka

12 ... 24 VDC (-50% ... +20%)
moninkertainen binaariluvun tunnistus ja
isevalvonta

7,5 A/ 80V autosulake
HATASEIS-I3htd kahdella FET-
transistorilla,

1 turvallinen venttiililahto,

11 digitaalilahtoa,

16 sisaista digitaalilahtdéa

riippuu toteutuksesta

TNC-liitin

noin 245 mm x 161 mm x 90 mm
2,5kg

jatkuu...
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6.3 Lahetin

Kotelointiluokka: IP 65

Suurtaajuusteho: <10 mW

Virrankulutus, itsetestaus: n. 75 mA

Virrankulutus, lahetys: n. 83 mA

Akkutyypit: kapasiteetti kayttdaika *
- 3,6 V NIMH 1200 mAh noin 8...16 h *
- 9,6 V NiIMH NOVA 650 mAh noin 8...16 h *
- 9,6 V NIMH GL, GR, Euro 1200 mAh noin 8...16 h *
- 9,6 V NiCd NOVA 300 mAh noin4 h*
- 9,6 V NiCd GL, GR, Euro 700 mAh noin 6 h *

* Akun kayttéaika riippuu jarjestelmasta ja kayttéolosuhteista.
Esimerkiksi kayttélampdtila saattaa vaikuttaa aikaan huomattavastikin.

Lahetinmalli GL:

Mitat (I x k x s, suojakehyksella):
Paino (sis. akun ja kantovyon):

noin 300 x 180 x 180 mm
noin 2,4 kg

Lahetinmalli Nova-M:

Mitat (I x k x s, suojakehyksella):
Paino (sis. akun ja kantovyén):

noin 170 x 140 x 110 mm
noin 1 kg

Lahetinmalli Nova (= Nova-L):

Mitat (I x k x s, suojakehyksella):
Paino (sis. akun ja kantovyon):

noin 230 x 170 x 110 mm
noin 1,8 kg

Lahetinmalli Nova-XL:

Mitat (I x k x s, suojakehyksella): noin 290 x 170 x 150 mm

Paino (sis. akun ja kantovyén): noin 2 kg
6.4 Akkujen latauslaitteet
6.4.2 Latauslaite UCH-2
Kayttojannite:
- DC-versiot "12/24 VDC" 10...30 VDC
- AC-versiot "115/230 VAC" 90...270 VAC

Latausjannite (kaksi versiota): 3,6 VDC tai 9,6 VDC

Latausvirrat/latausajat:

akkutyyppi normaalilataus pikalataus

- 3,6 V NiIMH 1200 mAh 300mA/4h 780mA/<2h

- 9,6 V NiMH 650 mAh NOVA 200mA/4..5h 680mA/<2h

- 9,6 V NiIMH 1200 mAh GL/TG 300mA/4..5h 780mA/<2h

- 9,6 V NiCd 300 mAh NOVA 200mA/4..5h 680mA/<2h

-9,6 V NiCd 700 mAh GL/TG 300mA/4..5h 780mA/<2h
Kayttélampdtila-alue: -20 ...+75C
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Liite A
Selvitys asennus- ja turvallisuustestista

TARKEAA!

Asennuksesta vastuussa olevan on taytettava ja allekirjoitettava tdma

lomake. HETRONIC ei luonnollisestikaan voi antaa mitaan takuita

asennuksen oikeellisuudesta. Kayttajan on siis itse varmistuttava siita, etta

radio-ohjauslaitteisto ja ohjattava kone sopivat yhteen, ja lisdksi testattava

tama yhteensopivuus maaraajoin (katso kappaleet 1, 2 ja 3).

Ohjattava kone:
Valmistaja:
8157 A7/ ¢ o5
SananUMErO:

NV almMiStUSVUOST: e s

Radio-ohjaus:

Valmistaja: HETRONIC

Malli BMS

Jérjestelmé: .............................................................
SarjanUmero: ............................................................
Olen/olemme tehneet asennus-, kayttdonotto- ja turvallisuustestit radio-
ohjauslaitteistolle, joka ohjaa ylla mainittua konetta.
Naitd konetyyppeja koskevat lait ja asetukset on nain huomioitu.
PaikKa: oo

o= 1Y 1001 =1 = PR

B 1187 ST SPT P PP PRPPPR PP

Vastuuhenkilo:

AlIEKIMOITUS: ...
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Liite B Suurtaajuusmoduulit

B.1. Lahettimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS 434,

jumpperiversio (433.875 MHz — 434.650 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan

samalle taajuuskanavalle asetellut.

Lahettimen suurtaajuusmoduuli saa TTL-signaalin (sarjamuotoista dataa)
kooderilevylta sinivalkoista johdinta pitkin, taajuusmoduloi sen ja lahettda sen valitulla

kantoaaltotaajuudella vastaanottimelle.

Ryhma A X1 Ryhma B
antenni Kan.| J3suljettu |D3 |D2 |D1 | DO J3 auki
\ Taajuus Taajuus
1[433.875MHz | | [ [ | |433.900 MHz
2[433.925 MHz | | [ [ 433.950 MHz
3[433.975MHz | | [ | |434.000 MHz
4]434.025 MHz | | [ 434.050 MHz
5|434.075 MHz | | [ | |434.100 MHz
6[434.125MHz | | [ 434.150 MHz
............ 7434175 MHz | 1 | |434.200 MHz
8[434.225 MHz | | 434.250 MHz
9 [434.275 MHz [ [ | |434.300 MHz
10 | 434.325 MHz [ [ 434.350 MHz
11 434.375 MHz [ | |434.400 MHz
12 [ 434.425 MHz [ 434.450 MHz
13 [ 434.475 MHz [ | |434.500 MHz
DO D1 D2 D3 14 | 434.525 MHz [ 434.550 MHz
15 | 434.575 MHz | |434.600 MHz
16 | 434.625 MHz 434.650 MHz
Merkinnat 1 jumpperi suljettu
Suurtaajuusmoduuli CS 434 luo taulukossa: jumpperi auki

kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanavia on mahdollista valita
16 erilaista muuttamalla kytkinriman X1
jumppereiden D3...D0 asetusta ylla
olevan taajuustaulukon mukaisesti
(jumpperi A pitaa olla suljettu). Kun
kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylésalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).

Moduuli saa apujannitteensa
reguloimattomasta paristojannitteesta:

punainen (+U ,4) ja sininen (ground) johdin.

Lahekkain toimivat jarjestelmat

punainen: apujannite, +U pq
sininen: apujannite, ground

sinivalkoinen: TTL-signaali

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden

taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

HUOM: Al4 kaytd suurtaajuusmoduulia ilman antennia,
vahvistinpiiri saattaa vaurioitua.

Suurtaajuusosan CS 434 kaytto6 ei vaadi kayttolupaa eikd lupamaksuja EUssa eika
Australiassa, muut maat selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"
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Liite B Suurtaajuusmoduulit

B.2. Lahettimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS458,
jumpperiversio (458.525 - 459.175 MHz, USA/CAN: 458.800 - 459.175 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan
samalle taajuuskanavalle asetellut.

Lahettimen suurtaajuusmoduuli saa TTL-signaalin (sarjamuotoista dataa)
kooderilevylta sinivalkoista johdinta pitkin, taajuusmoduloi sen ja lahettda sen valitulla
kantoaaltotaajuudella vastaanottimelle.

Ryhma A X1 Ryhma B
- Kan.| J3suljettu [D3 |D2 [D1 | DO J3 auki
antenni \ Taajuus MHz Taajuus MHz
0| 458525 NN 458.800
1| 458550 L[] 458.825
2| 458575 [ [ 458.850
3| 458.600 [ 458.875
4| 458.625 | [ 458.900
5| 458.650 | [ 458.925
6| 458.675 | | 458.950
7| 458700 | 458.975
8| 458.725 N 459.000
9| 458.750 [l 459.025
10| 458.775 [ | 459.050
11|  458.825 [ 459.075
12| 458.8375 [ 459.100
DO D1 D2 D3 13| 458.900 | 459.125
14| 458.825 | 459.150
15| 458.900 459.175
. . Merkinnat 1 jumpperi suljettu
Suurtaajuusmoduuli CS 458 luo taulukossa: jumpperi auki
kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanava on mahdollista valita
16 taajuudesta muuttamalla kytkinriman
X1 jumppereiden D3...D0 asetusta ylla
olevan taajuustaulukon mukaisesti
(jumpperi A pitaa olla suljettu). Kun
kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylésalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).
Moduuli saa apujannitteensa
regulplmattomastg paristojannitteesta: punainen: apujannite, +U pay
punainen (+U vat) ja sininen (ground) johdin. sininen: apujannite, ground

sinivalkoinen: TTL-signaali

Lahekkain toimivat jarjestelmat

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

HUOM: Al kiyti suurtaajuusmoduulia ilman antennia,
vahvistinpiiri saattaa vaurioitua.

Suurtaajuusosan CS 458 taajuuksien "Ryhma B" kaytto ei vaadi kayttolupaa eika
lupamaksuja USAssa eika Kanadassa, muut maat ja taajuudet selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"
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Liite B Suurtaajuusmoduulit

Liite B, sivu 3/4

B.3. Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS 434,
jumpperiversio (433.875 MHz — 434.650 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan

samalle taajuuskanavalle asetellut.

Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli vastaanottaa antennin kautta radiosignaalit
lahettimeltd. Demoduloidut signaalit I1ahetetdan TTL-signaalina (sarjamuotoinen data)

sinivalkoista johdinta pitkin dekooderilevylle.

Ryhma A X1 Ryhma B
Kan. | J3 suljettu |D3 (D2 | D1 | DO J3 auki
Taajuus Taajuus

1]433875MHz | | | I | I | I [433.900 MHz

g 2[433.925MHz | | [ 1 [ 1 433.950 MHz

X1 SMB-antenniliitin 3[433.975MHz | 1 | | || 434.000 MHz

4[434.025MHz | | [ | 434.050 MHz

5|434.075MHz | | || 1 [434.100 MHz

6434125 MHz | 1 [ 434.150 MHz

7434175 MHz | 1 || 434.200 MHz

8|434.225 MHz | 1 434.250 MHz

9| 434.275 MHz I [ 1 | 1 [434.300 MHz

10 | 434.325 MHz [ 434.350 MHz

11 [ 434.375 MHz [ || 434.400 MHz

12 | 434.425 MHz [ 434.450 MHz

13 [ 434.475 MHz | [ 1 [434.500 MHz

14 | 434.525 MHz [ 434.550 MHz

15 [ 434.575 MHz || 434.600 MHz

16 | 434.625 MHz 434.650 MHz

Suurtaajuusmoduuli CS 434 luo tM?rI;innét I jumpperi suljettu
kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa. auossa: Jumpperi auki
Kantoaaltokanavia on mahdollista valita
16 erilaista muuttamalla kytkinriman X1

jumppereiden D3...D0 asetusta ylla J3

olevan taajuustaulukon mukaisesti.

Kun kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylosalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).

Moduuli saa apujannitteensa dekooderilevyn liittimelta X5:

punainen johdin (+ 12V) ja sininen johdin (ground).

Lahekkain toimivat jarjestelmat

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden

taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

o Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

Suurtaajuusosan CS 434 kayttoé ei vaadi kdyttolupaa eika lupamaksuja EUssa eika

Australiassa, muut maat selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"
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Liite B Suurtaajuusmoduulit

B.4. Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli, syntetisaattori CS 458,
jumpperiversio (458.525 - 459.175 MHz, USA/CAN: 458.800 - 459.175 MHz)

Lahettimen ja vastaanottimen suurtaajuusmoduulien on oltava keskenaan
samalle taajuuskanavalle asetellut.

Vastaanottimen suurtaajuusmoduuli vastaanottaa antennin kautta radiosignaalit
lahettimeltd. Demoduloidut signaalit I1ahetetdan TTL-signaalina (sarjamuotoinen data)
sinivalkoista johdinta pitkin dekooderilevylle.

Ryhma A X1 Ryhma B
Kan. | J3 suljettu |D3 (D2 | D1 | DO J3 auki
Taajuus MHz Taajuus MHz
0| 458.525 I [ [ [ 458.800
T 1| 458550 I [ [ 458.825
X1 SMB-antenniliitin 2| 458575 I [ [ 458.850
3|  458.600 I [ 458.875
4|  458.625 I [ [ 458.900
; X2 5| 458.650 I [ 458.925
Do CS“,,?,?@\\ 6| 458.675 [ [ 458.950
B; s ST TTL 7| 458.700 I 458.975
BG750) 8| 458.725 [ [ [ 459.000
D3 ?1,\12?/ 9] 458.750 [ [ 459.025
10| 458.775 [ [ 459.050
11| 458.825 [ 459.075
12| 458.8375 [ [ 459.100
13| 458.900 [ 459.125
14|  458.825 [ 459.150
15|  458.900 459.175
Suurtaajuusmoduuli CS 458 luo Merkinnat | 1 jumpperi suljettu
taulukossa: jumpperi auki

kantoaaltotaajuutensa PLL-piirissa.
Kantoaaltokanava on mahdollista valita
16 taajuudesta muuttamalla kytkinriman
X1 jumppereiden D3...DO0 asetusta ylla J3
olevan taajuustaulukon mukaisesti.

Kun kaantaa suurtaajuusmoduulin
ylosalaisin, nakyy moduulin
juotosjumpperi J3. Talla jumpperilla
voidaan valita toinen 16 kanavan
taajuusryhma (merkinta taulukossa:
Ryhma A J3 suljettu / Ryhma B J3 auki).

Moduuli saa apujannitteensa dekooderilevyn liittimelta X5:
punainen johdin (+ 12V) ja sininen johdin (ground).
Lahekkain toimivat jarjestelmat

e Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 75 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kaksi kanavaa.

o Jos kaksi eri jarjestelmaa toimii noin 20 metrin etaisyydella toisistaan, on niiden
taajuuksien kanavavalin oltava vahintaan kolme kanavaa.

Jumpperiasetuksia saa muuttaa vain moduulin ollessa jannitteeton !

Suurtaajuusosan CS 458 taajuuksien "Ryhma B" kaytto ei vaadi kayttélupaa eika
lupamaksuja USAssa eikd Kanadassa, muut maat ja taajuudet selvitettava erikseen.

DIP-kytkinversiot: katso erillinen dokumentti "CS-suurtaajuusosat alkaen 2005"
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Kayttéohje Hetronic BMS Liite C

Osoitekoodaus

Vanhoissa jarjestelmissa osoitekoodaus on toteutettu DIP-kytkimin ja uusissa jarjestelmissa
ADMO-osoitemoduulein.

Lahettimen kooderissa ja vastaanottimen dekoodereissa on kaikissa oltava sama
asettelu DIP-kytkimissa, tai niissé on kaikissa oltava samat ADMO-moduulit.

Muutosvaiheessa toimitetuissa jarjestelmissa saattaa toisen paan osoite olla tehty DIP-
kytkimin, ja toisessa padssa on tata osoitetta vastaava ADMO-moduuli.

Osoitteet DIP-kytkimin ADMO-moduuli paikallaan ADMO-moduuli
(vanhat jarjestelmat) pistoliittimessa
(uudet jarjestelmat)

ADMO on pistoliittimella varustettu koteloitu muistipiiri, johon HETRONICin osoitekoodi on
ohjelmoitu tehtaalla. Huoltopisteet eivat voi, eivitkd saa ohjelmoida ADMOQOja, milla
varmistetaan paallekkaisten osoitteiden mahdottomuus.

HETRONIC suunnitteli osoitemoduulin ADMO, jossa osoitekoodi on pysyvasti talletettu piiriin.
ADMO-moduuli on koteloitu pistoliittimeen, joka kiinnitetdan omalle paikalleen kooderin ja
dekooderin piirilevyille.

Jokainen osoite ohjelmoidaan kerran ja vain HETRONICin tehtaalla. ADMO-moduuli
suunniteltiin pitkaikéiseksi. Siina ei ole mekaanisia lilkkuvia osia, jotka voisivat sarkya, ja
ADMO-moduulin laskettu elinikd on jopa pidempi kuin radio-ohjauslaitteiston itsensd. ADMO
on myos helpompi kasitella huollettaessa. ADMO vain irrotetaan vioittuneesta laitteesta ja
painetaan paikalleen uuteen laitteeseen. HETRONIC suosittelee pitamaan joitakin valmiiksi
ohjelmoituja ADMO-eria varattuna nopeita huoltotarpeita varten. ADMO-moduulit voidaan
tilata kuin miké tahansa varaosa, ja yksi ADMO-era tulisi olla jokaisessa huoltopakissa
valmiina.

DIP-kytkimista luovuttiin, koska niissa mahdollisten eri osoitteiden maara oli 65'000 osoitetta,
joka maara jo alkoi olla lahes kaytetty. ADMO-moduulein voidaan toteuttaa 1'000'000 erilaista
osoitetta. Liséksi ADMO-moduulit ovat kayttdvarmempia, koska niissé ei ole mekaanisesti
likkuvia osia, kuten DIP-kytkimissa.

Tyypillisesti yhdessa radio-ohjausjarjestelmassa (lahetin + vastaanotin) on 2 ...3 ADMOa
jarjestelmasta riippuen. Yksi lahettimessa ja yksi kussakin dekooderissa.

Vanhoja koodereita ja dekoodereita DIP-kytkimin saa yha varaosina. Uudet jarjestelmat ovat
ADMO-moduuleilla toteutettuja.

ADMO-moduulin mahdollinen vaihtaminen ei muuta jarjestelméan sarjanumeroa. Moduuli
muuttaa vain osoitekoodin, alkuperaisella sarjanumerolla on tehtaalta jaljitettavissa
jarjestelman muu dokumentaatio.
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Liite D Vianhakutaulukko

Ongelmien ilmetessa kay lapi seuraavat kohdat:

Liite D

Oire

Mahdollinen aiheuttaja

Ratkaisu

Itsetestaus menossa.

Lahetin alkaa I&hettaa signaalia 3 sekunnin
itsetestin jalkeen.

SEIS-painike alhaalla.

Nosta SEIS-painike ylos ja paina START-
painiketta.

Toimintoja ei voi
ohjata.

Ohjaussauva ei ole keskiasennossaan.

Varmista, etta kaikki ohjaussauvat ovat
keskiasennossaan, kun START-painiketta
painetaan.

Akku on tyhja.

Vaihda tilalle ladattu akku.

Lahettimen toimintoja
aktivoitaessa
vastaanottimella ei
toimintoja.

Vastaanottimen apujannite katkennut.

Kytke koneen paakytkin paalle.
Tarkista liittimet.
Mittaa vastaanottimen saama apujannite .

Lahettimen ja vastaanottimen osoitteet
eivat vastaa toisiaan.

Lahettimen ja vastaanottimen osoitteiden oltava
identtiset, ota yhteys HETRONIC-myyjaan.

Akussa vikaa
(korroosiota kosketinpinnoissa).

Tarkista akun kotelo. Puhdista tarvittaessa.
Tarkista, onko tulos sama toisella akulla.
Ota yhteys HETRONIC-myyjaan.

Toiminta-aika liian lyhyt.

Vaaranlainen akku asennettuna.

Tarkista, onko akkulaturissa ollut jannitesyo6tto ja
onko liitos ollut virheellinen tai 16ysa.
Kayta vain HETRONICin hyvaksymia akkuja.

Ohjauskaskyjen
lahetyksessa

ohjattavalle koneelle

esiintyy hairioita.

Toinen lahistdlla oleva radio-
ohjausjarjestelma toimii samalla
taajuusalueella.

Kokeile lahettimelle ja vastaanottimelle toista
taajuusaluetta.

Ei radioyhteytta.

Tarkista, ettd keltainen ja vihrea LED vilkkuvat
vastaanottimessa.
Mikali ei, ota yhteys HETRONIC-myyjaan.

Tarkista onko lahettimen ja
vastaanottimen valissa suuria metalliosia
tai -esineita.

Toimintaetaisyys on ylitetty.

Vastaanotin on asennettuna
metallikoteloon, ajoneuvoon tai ohjattavan
koneen sisélle.

Mikali vastaanotin asennetaan metallikoteloon,
ajoneuvoon tai ohjattavan koneen sisélle, tulee
kayttaa ulkoista antennia.

Ota yhteys HETRONIC-myyjaan.

Yksittaiset ohjaukset
eivat toimi.

Katkos vastaanottimen ja ohjattavan
koneen valilla.

Tarkista, etta liitin on oikein kytketty.
Tarkista kaapelointi, johdotus.

Tarkista kaapeliohjauksen toiminta.

Tarkista my0s tarvittaessa yksittaiset toiminnot.

Vastaanottimen [ahtdmoduuli viallinen.

Tarkista, ettd vastaanottimen I1ahtémoduulilla palaa
LED merkiksi kyseisen ohjauksen toiminnasta.
Mikali ei, ota yhteys HETRONIC-myyjaan.
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Liite E Lahetin- ja vastaanotinkuvat

E.1. Lahettimet Nova L HUOM! Kuvat eivat mittakaavassal!

Nova 4L (kuten Nova 6L, mutta keskimmaiset vipuohjaimet S5 ja S6 puuttuvat)
Nova 6L (ylempi kuva alla)
Nova-XL 8L (alempi kuva alla)
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Liite E Lahetin- ja vastaanotinkuvat

E.2. Lahettimet Nova K HUOM! Kuvat eivat mittakaavassa!

Nova-M 4K
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Liite E Lahetin- ja vastaanotinkuvat
E.3. Lahettimet GL _ L HUOM! Kuvat eivat mittakaavassa!

GL 4L (kuten GL 6L, mutta keskimmaiset vipuohjaimet puuttuvat)
GL 6L (ylempi kuva alla)
GL 8L (alempi kuva alla)
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Liite E Lahetin- ja vastaanotinkuvat
E.4. Lahettimet GL K HUOM! Kuvat eivat mittakaavassa!

GL 4K (kuten GL 6K, mutta yksi kontrolleri vahemman)
GL 6K (ylempi kuva alla)
GL 8K (alempi kuva alla)
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Liite E Lahetin- ja vastaanotinkuvat
E.5. Vastaanotin RX-BMS 4.4, kytkentdkuva, BMS-1-jarjestelma
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E.10. Vastaanotin RX-BMS 8.1, kytkentdkuva, BMS-1-jarjestelma
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E.11. Vastaanotin RX-BMS 8.3, kytkentdkuva, BMS-1-jarjestelma
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E.12. Vastaanotin RX-BMS-2, kytkentéakuva, janniteohjaus
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Liite F
Quick-Set-esimerkki
Quick-Set-toiminto mahdollistaa eri analogiaohjausten nopeuden saatamisen painikkeilla "+" ja "-"

tai palautuvalla vipukytkimelld "T-0-T" (mallista riippuen). Sdadetyt arvot tallennetaan
automaattisesti muistiin asettelujen jalkeen.

HUOMIO!  Voit sdataa vain yhden liikkeen kerrallaan (ohjausvivun tai kontrollerin yksi
poikkeutussuunta). Mikali enemman kuin yksi liikesuunta on aktivoitu, ei asetuksia voi
tehda.

Nopeuden loppuarvo on aseteltava suuremmaksi kuin alkuarvo !

Jotta alku- ja loppuarvo voidaan saataa, on ohjaussauva/-vipu poikkeutettava
kuvassa esitetylla tavalla.

Esimerkkiasettelun vaiheet kuvassa alla:

nopeuksien toimintakdyra ennen saatoja

1. asettelukohdan nopeus ennen 1. saatéa

1. saato (+), alkunopeutta nostetaan

1. asettelukohdan nopeus 1. sdadon jalkeen

alkunopeus (miniminopeus) 1. séadén jalkeen

nopeuksien toimintakayra 1. saadon jalkeen

2. asettelukohdan nopeus ennen saatda (= loppunopeus tassa esimerkissa)

2. saato (-), loppunopeutta lasketaan

2. asettelukohdan nopeus (= loppunopeus = maksiminopeus) 2. saadon jalkeen
10) nopeuksien toimintakayra 2. sdadon jalkeen

HUOM! myds alkunopeus muuttuu 2. saadon jalkeen, koska kayra kulkee molempien
asettelukohtien kautta - alkunopeuden asettelukohta kannattaa valita
mahdollisimman Iaheltd ohjaimen nollakohtaa eli alkunopeuden asettelu kannattaa
tehda mahdollisimman hitaan liikkeen kohdalla
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